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Sehr geehrte Kundin,
sehr geehrter Kunde,

vielen Dank, dass Sie unseren Produkten und unserem Familienunternehmen als fiihren-
dem Technologieausrister fiir Roboter und Produktionsmaschinen vertrauen.

Unser Team steht Ilhnen bei Fragen rund um dieses Produkt und weiteren Lésungen jeder-
zeit zur Verfligung. Fragen Sie uns und fordern Sie uns heraus. Wir l6sen lhre Aufgabe!

Mit freundlichen GriiRen
lhr SCHUNK-Team

SCHUNK GmbH & Co. KG
Spann- und Greiftechnik

Bahnhofstr. 106 — 134
D-74348 Lauffen/Neckar

Tel. +49-7133-103-0
Fax +49-7133-103-2399

info@de.schunk.com
schunk.com
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Allgemein

1 Allgemein

1.1 Zu dieser Anleitung

Diese Anleitung enthalt wichtige Informationen fiir einen sicheren
und sachgerechten Gebrauch des Produkts.

Die Anleitung ist integraler Bestandteil des Produkts und muss fir
das Personal jederzeit zuganglich aufbewahrt werden.

Vor dem Beginn aller Arbeiten muss das Personal diese Anleitung
gelesen und verstanden haben. Voraussetzung fiir ein sicheres Ar-
beiten ist das Beachten aller Sicherheitshinweise in dieser Anlei-
tung.

Abbildungen in dieser Anleitung dienen dem grundsatzlichen Ver-
standnis und kénnen von der tatsachlichen Ausfihrung abwei-
chen.

Neben dieser Anleitung gelten die aufgefiihrten Dokumente unter
Mitgeltende Unterlagen [P 6].

1.1.1 Darstellung der Warnhinweise

Zur Verdeutlichung von Gefahren werden in den Warnhinweisen
folgende Signalworte und Symbole verwendet.

A GEFAHR

Gefahren fiir Personen!

Nichtbeachtung fiihrt sicher zu irreversiblen Verletzungen bis hin
zum Tod.

A WARNUNG

Gefahren fiir Personen!

Nichtbeachtung kann zu irreversiblen Verletzungen bis hin zum
Tod flihren.

A VORSICHT

Gefahren fiir Personen!

Nichtbeachtung kann zu leichten Verletzungen fiihren.

ACHTUNG

Sachschaden!
Informationen zur Vermeidung von Sachschaden.
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1.1.2

1.13

1.2

1.3

1.4

Mitgeltende Unterlagen

e Allgemeine Geschiaftsbedingungen *

e Katalogdatenblatt des gekauften Produkts *

e Montage- und Betriebsanleitungen des Zubehors *

e Softwarehandbuch "Motion Tool SCHUNK (MTS)" *

e Softwarehandbuch "SCHUNK Motion Protokoll (SMP)" *
e Softwarehandbuch "SCHUNK Drive Protocol (SDP)" *

Die mit Stern (*) gekennzeichneten Unterlagen kénnen unter
schunk.com heruntergeladen werden.

Varianten

Diese Anleitung gilt flr folgende Varianten:

e ECM-... mit CAN-Bus

e ECM-... mit PROFIBUS

e ECM-... mit PROFINET

e ECM-... mit CAN-Bus oder PROFIBUS oder PROFINET und digitale
Ein- und Ausgange

Gewabhrleistung

Die Gewahrleistung betragt 24 Monate ab Lieferdatum Werk bei

bestimmungsgemaliem Gebrauch unter folgenden Bedingungen:

e Beachten der Umgebungs- und Einsatzbedingungen, Umge-
bungs- und Einsatzbedingungen [} 8]

Lieferumfang
Der Lieferumfang beinhaltet:

e Regler fiir SCHUNK Greifer und Dreheinheiten ECM-... in der be-
stellten Variante

* |Inbetriebnahme-DVD
e USB 2.0 Kabel mit einem Typ A und einem USB Mini Anschluss
e Befestigungsmaterial

Zubehor
Fiir den Regler wird folgendes Zubehor bendétigt, das separat be-
stellt werden muss:

e Abschlusswiderstand, wenn der Regler der letzte Teilnehmer
am Bus-System ist.

— Wahlweise PROFIBUS oder CAN-Bus
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Grundlegende Sicherheitshinweise

2 Grundlegende Sicherheitshinweise

2.1 BestimmungsgemaBe Verwendung
Das Produkt dient zum Steuern und Regeln der Greifer EGN und
EZN sowie des Drehmoduls ERS.

e Das Produkt ist flir den Einbau in einen Schaltschrank bestimmt.
Die zutreffenden Richtlinien miissen beachtet und eingehalten
werden.

e Das Produkt darf ausschlieBlich im Rahmen seiner technischen
Daten verwendet werden, Technische Daten [» 20].

e Das Produkt ist fir die industrielle Anwendung bestimmt.

e Zur bestimmungsgemafien Verwendung gehort auch das Einhal-
ten aller Angaben in dieser Anleitung.

2.2 Nicht bestimmungsgemalle Verwendung

Eine nicht bestimmungsgemalie Verwendung liegt vor, wenn das
Produkt flir das Ansteuern oder Regeln von Produkten verwendet
wird, die nicht von der SCHUNK GmbH & Co. KG stammen.

e Jede Uber die bestimmungsgemaRe Verwendung hinausgehen-
de oder andersartige Benutzung gilt als Fehlgebrauch.
2.3 Bauliche Veranderungen
Durchfiihren von baulichen Veranderungen

Durch Umbauten, Veranderungen und Nacharbeiten, z. B. zusatzli-

che Gewinde, Bohrungen, Sicherheitseinrichtungen kénnen Funkti-

on oder Sicherheit beeintrachtigt oder Beschadigungen am Pro-

dukt verursacht werden.

e Bauliche Veranderungen nur mit schriftlicher Genehmigung von
SCHUNK durchfiihren.

2.4 Ersatzteile

Verwenden nicht zugelassener Ersatzteile

Durch das Verwenden nicht zugelassener Ersatzteile konnen Ge-
fahren fiir das Personal entstehen und Beschadigungen oder Fehl-
funktionen am Produkt verursacht werden.

e Nur Originalersatzteile und von SCHUNK zugelassene Ersatzteile
verwenden.
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Grundlegende Sicherheitshinweise

StorgroRen
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2.5 Umgebungs- und Einsatzbedingungen
Anforderungen an die Umgebungs- und Einsatzbedingungen

Durch falsche Umgebungs- und Einsatzbedingungen kénnen Ge-

fahren von dem Produkt ausgehen, die zu schweren Verletzungen

und erheblichen Sachschaden fihren kdnnen und/oder die Le-

bensdauer des Produkts deutlich verringern.

¢ Sicherstellen, dass das Produkt nur im Rahmen seiner definier-
ten Einsatzparameter verwendet wird, Technische Daten

2.5.1

[» 20].

Elektromagnetische Vertraglichkeit

Das Produkt erfillt u. a. die Anforderungen des EMV-Gesetzes des
europaischen Binnenmarktes. Die EMV-Priifung des Produkts wur-
de entsprechend folgender Normen bestanden:

Norm Titel

EN 61000-6-2 |[EMV: Fachgrundnorm — Storfestigkeit fur Indus-
(2006) triebereiche

EN 61000-6-3 |EMV: Fachgrundnorm — Stéraussendung fir
(2011) Haushalt und Kleingewerbe

EN 61800-3 EMV: Produktnorm — drehzahlveranderliche An-
(2012) triebe

EN 55011 EMV: Fachgrundnorm — Stéraussendung

(2009)

Der EMV-gerechte Anbau des Produkts sowie die Verwendung
storsicherer Leitungen sind Grundlage fur einen stérungsfreien Be-

trieb.

Die elektromagnetische Vertraglichkeit gegentiber impulsformigen
StorgroRen wurde entsprechend folgender Normen geprift und

bestatigt:

Norm Titel

EN 61000-4-2 |Prif- und Messverfahren - Priifung der Storfestig-

(2008) keit gegen die Entladung statischer Elektrizitat

EN 61000-4-4 |Pruf- und Messverfahren - Priifung der Storfestig-

(2008) keit gegen schnelle transiente elektrische Stor-
groRen/Burst

EN 61000-4-5 |Prif- und Messverfahren - Prifung der Storfestig-

(2014) keit gegen StoRspannungen
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Grundlegende Sicherheitshinweise

Emission von
Funkstorungen
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Sinusformige StorgréRen:
Die elektromagnetische Vertraglichkeit gegeniiber sinusférmigen
StorgroRen wurde entsprechend folgender Normen geprift und

bestatigt:

Norm Titel

EN 61000-4-3 |Prif- und Messverfahren - Priifung der Storfestig-

(2011) keit gegen hochfrequente elektromagnetische
Felder

EN 61000-4-6 |Prif- und Messverfahren - Storfestigkeit gegen

(2014) leitungsgefihrte StorgrofRen, induziert durch
hochfrequente Felder

Die Emission von Funkstérungen wurde entsprechend folgender
Normen gepriift und bestatigt:

Norm Titel
EN 61000-6-3 |EMV: Fachgrundnormen - Stéraussendung fur
(2011) Wohnbereich, Geschafts- und Gewerbebereiche

sowie Kleinbetriebe

Die Storaussendung von elektromagnetischen Feldern wurde ent-
sprechend folgender Normen geprift, Grenzwertklasse A, Gruppe
1, gemessen in 10 m Entfernung:

Norm Titel
EN 55011 Industrielle, wissenschaftliche und medizinische
(2009) Gerate - Funkstorungen - Grenzwerte und Mess-

verfahren

SCHUNK /"



Grundlegende Sicherheitshinweise

2.5.2 Umweltbedingungen

Anforderungen bei Wenn das Produkt in der Originalverpackung transportiert und ge-
Transport und Lage-  lagert wird, gelten die folgenden Angaben:
rung Mechanische Umweltbedingungen Norm: IEC 60721-3-2

(1997-02) Titel: Klassifizierung von Umweltbedingungen — Teil 3:
Klassen von Umwelteinflussgrofien und deren Grenzwerte, Ab-
schnitt 2: Transport. Es gilt Klasse 2M3.

Klimatische Umweltbedingungen Norm: IEC 60721-3-2 (1997-02)
Titel: Klassifizierung von Umweltbedingungen — Teil 3: Klassen von
Umwelteinflussgroflen und deren Grenzwerte, Abschnitt 2: Trans-
port. Es gilt Klasse 2K4.

Aus den genannten Normen ergeben sich fiir die wesentlichen
Umweltbedingungen folgende GroRenwerte.

Norm Titel

EN 60068-2-1 |Prifverfahren - Prifung A: Kalte

EN 60068-2-2 |Prifverfahren - Prifung B: Trockene Warme
EN 60068-2-13 |Prifungen - Prifgruppe M: Niedriger Luftdruck
EN 60068-2-14 |Prifverfahren - Priifung N: Temperaturwechsel
IEC 60068-2-32 |Tests - Test ed: Free fall

Anforderungen bei Die folgende Ubersicht zeigt die zuldssigen Umweltbedingungen

Betrieb fur das Produkt.
Mechanische Umweltbedingungen Norm: IEC 60721-3-3
(1995-09) Titel: Klassifizierung von Umweltbedingungen — Teil 3:
Klassen von UmwelteinflussgréfRen und deren Grenzwerte, Ab-
schnitt 3 Ortsfester Einsatz, wettergeschiitzt. Es gilt Klasse 3M7.
Klimatische Umweltbedingungen Norm: IEC 60721-3-3 (1995-09)
Titel: Klassifizierung von Umweltbedingungen — Teil 3: Klassen von
UmwelteinflussgroRen und deren Grenzwerte, Abschnitt 3 Ortsfes-
ter Einsatz, wettergeschitzt. Es gilt Klasse 3K3

Das Produkt wurde fiir die wesentlichen Umweltbedingungen ent-
sprechend folgender Normen gepriift:

Norm Titel
EN 60068-2-1 |Prufverfahren - Prifung A: Kalte
EN 60068-2-2 |Prufverfahren - Prifung B: Trockene Warme

EN 60068-2-30 |Prifverfahren - Prifung Db: Feuchte Warme, zy-
klisch (12 + 12 Stunden)

10
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Grundlegende Sicherheitshinweise

Das Produkt darf an folgenden Orten nur mit Zusatzmalinahmen
eingesetzt werden:

e an Orten mit hohem Anteil ionisierender Strahlung

e an Orten mit erschwerten Betriebsbedingungen, z. B. durch
dtzende Dampfe, Gase, Ole oder Chemikalien

* in Anlagen, die einer besonderen Uberwachung bediirfen, z. B.
in besonders gefdahrdeten Raumen

Zudem darf das Produkt nicht in explosionsgefahrdeten Zonen ein-

gesetzt werden. Wenn das Produkt unzuldssig grof3en StoRen bzw.

Schwingungen ausgesetzt ist, miissen durch geeignete Malinah-

men die Amplituden bzw. Beschleunigungen dieser Storungen ge-

dampft werden. Verwenden Sie in solchen Fallen schwingungs-

dampfende oder schwingungstilgende Systeme.

Priifungen zu den Priifungen beziiglich mechanischer Umweltbedingungen
Umweltbedingungen Die im Produkt integrierte Elektronik wurde beztiglich mechani-
scher Umweltbedingungen entsprechend folgender Normen ge-

prift:

Norm Titel

EN 60068-2-6 |Prifverfahren - Priifung Fc: Schwingen (sinusfor-
(2008-10) mig)

EN 60068-2-27 |Prifverfahren - Priifung Ea und Leitfaden: Scho-
(2010-02) cken

11
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Grundlegende Sicherheitshinweise

2.6 Personalqualifikation

Elektrofachkraft

Fachpersonal

Unterwiesene Person

Servicepersonal des
Herstellers

12

Unzureichende Qualifikation des Personals

Wenn nicht ausreichend qualifiziertes Personal Arbeiten an dem

Produkt durchfiihrt, kdnnen schwere Verletzungen und erhebli-

cher Sachschaden verursacht werden.

e Alle Arbeiten durch dafiir qualifiziertes Personal durchfiihren
lassen.

e Vor Arbeiten am Produkt muss das Personal die komplette An-
leitung gelesen und verstanden haben.

e Landesspezifische Unfallverhiitungsvorschriften und die allge-
meinen Sicherheitshinweise beachten.

Folgende Qualifikationen des Personals sind fiir die verschiedenen
Tatigkeiten am Produkt notwendig:

Die Elektrofachkraft ist aufgrund ihrer fachlichen Ausbildung,
Kenntnisse und Erfahrungen in der Lage, Arbeiten an elektrischen
Anlagen auszufiihren, mogliche Gefahren zu erkennen und zu ver-
meiden und kennt die relevanten Normen und Bestimmungen.

Das Fachpersonal ist aufgrund der fachlichen Ausbildung, Kennt-
nisse und Erfahrungen in der Lage, die ihm Ubertragenen Arbeiten
auszufiihren, mogliche Gefahren zu erkennen und zu vermeiden
und kennt die relevanten Normen und Bestimmungen.

Die unterwiesene Person wurde in einer Unterweisung durch den
Betreiber Uber die ihr Gbertragenen Aufgaben und moglichen Ge-
fahren bei unsachgemaBen Verhalten unterrichtet.

Das Servicepersonal des Herstellers ist aufgrund der fachlichen
Ausbildung, Kenntnisse und Erfahrungen in der Lage, die ihm Gber-
tragenen Arbeiten auszufiihren und mogliche Gefahren zu erken-
nen und zu vermeiden.
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Grundlegende Sicherheitshinweise

2.7 Personliche Schutzausriistung
Verwenden von personlicher Schutzausriistung

Personliche Schutzausriistung dient dazu, das Personal vor Gefah-
ren zu schitzen, die dessen Sicherheit oder Gesundheit bei der Ar-
beit beeintrachtigen konnen.

® Beim Arbeiten an und mit dem Produkt die Arbeitsschutzbe-
stimmungen beachten und die erforderliche personliche
Schutzausristung tragen.

e Glltige Sicherheits- und Unfallverhiitungsvorschriften einhal-
ten.

e Bei scharfen Kanten, spitzen Ecken und rauen Oberflachen
Schutzhandschuhe tragen.

e Bei heiRen Oberflachen hitzebestandige Schutzhandschuhe tra-
gen.

e Beim Umgang mit Gefahrstoffen Schutzhandschuhe und Schutz-
brillen tragen.

e Bei bewegten Bauteilen eng anliegende Schutzkleidung und zu-
satzlich Haarnetz bei langen Haaren tragen.
2.8 Hinweise zum sicheren Betrieb
UnsachgemalRe Arbeitsweise des Personals

Durch eine unsachgemalle Arbeitsweise kdnnen Gefahren von
dem Produkt ausgehen, die zu schweren Verletzungen und erheb-
lichen Sachschaden fiihren kénnen.

e Jede Arbeitsweise unterlassen, welche die Funktion und Be-
triebssicherheit des Produktes beeintrachtigen.

e Das Produkt bestimmungsgemal verwenden.
e Die Sicherheits- und Montagehinweise beachten.

e Das Produkt keinen korrosiven Medien aussetzen. Ausgenom-
men sind Produkte fir spezielle Umgebungsbedingungen.

e Auftretende Stérungen umgehend beseitigen.
e Die Wartungs- und Pflegehinweise beachten.

e Glltige Sicherheits-, Unfallverhitungs- und Umweltschutzvor-
schriften fur den Einsatzbereich des Produkts beachten.

13
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Grundlegende Sicherheitshinweise

2.9 Transport
Verhalten beim Transport
Durch unsachgemaRes Verhalten beim Transport konnen Gefahren

von dem Produkt ausgehen, die zu schweren Verletzungen und er-
heblichen Sachschaden fiihren kdnnen.

e Bei hohem Gewicht, das Produkt mit einem Hebezeug anheben
und einem angemessenen Transportmittel transportieren.

e Bei Transport und Handhabung das Produkt gegen Herunterfal-
len sichern.

¢ Nicht unter schwebende Lasten treten.

2.10 Storungen
Verhalten bei Storungen

e Produkt sofort auBer Betrieb nehmen und die Stérung den zu-
standigen Stellen/Personen melden.

e Storung durch daflir ausgebildetes Personal beheben lassen.

e Produkt erst wieder in Betrieb nehmen, wenn die Stérung beho-
ben ist.

e Produkt nach einer Stérung priifen, ob die Funktionen des Pro-
dukts noch gegeben und keine erweiterten Gefahren entstan-
den sind.

14
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2.11 Entsorgung
Verhalten beim Entsorgen

Durch unsachgemaRes Verhalten beim Entsorgen kénnen Gefah-

ren von dem Produkt ausgehen, die zu schweren Verletzungen, er-

heblichem Sachschaden und Umweltschaden fiihren kénnen.

e Bestandteile des Produkts nach den ortlichen Vorschriften dem
Recycling oder der ordnungsgemalien Entsorgung zufihren.

2.12 Grundsatzliche Gefahren

Allgemein
e Sicherheitsabstande einhalten.
e Niemals Sicherheitseinrichtungen auRer Funktion setzen.

e Vor der Inbetriebnahme des Produkts den Gefahrenbereich mit
einer geeigneten Schutzmalnahme absichern.

e Vor Montage-, Umbau-, Wartungs- und Einstellarbeiten die
Energiezufiihrungen entfernen. Sicherstellen, dass im System
keine Restenergie mehr vorhanden ist.

e Wenn die Energieversorgung angeschlossen ist, keine Teile von
Hand bewegen.

e Wahrend des Betriebs nicht in die offene Mechanik und in den
Bewegungsbereich des Produkts greifen.

15
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2.12.1

2.12.2

2.12.3

Schutz bei Handhabung und Montage

Unsachgemafle Handhabung und Montage

Durch unsachgemaRe Handhabung und Montage kénnen Gefah-
ren von dem Produkt ausgehen, die zu schweren Verletzungen und
erheblichen Sachschaden fihren kénnen.

e Alle Arbeiten nur von dafiir qualifiziertem Personal durchfiihren
lassen.

e Produkt bei allen Arbeiten gegen versehentliches Betatigen si-
chern.

e Die geltenden Unfallverhitungsvorschriften beachten.

e Geeignete Montage- und Transporteinrichtungen einsetzen und
Vorkehrungen gegen Einklemmen und Quetschen treffen.

Unsachgemalles Heben von Lasten

Herunterfallende Lasten konnen zu schweren Verletzungen bis hin
zum Tod fuhren.

e Nicht unter oder in den Schwenkbereich von schwebenden Las-
ten treten.

e Lasten nur unter Aufsicht bewegen.
e Schwebende Lasten nicht unbeaufsichtigt lassen.

Schutz bei Inbetriebnahme und Betrieb

Herabfallende und herausschleudernde Bauteile

Herabfallende und herausschleudernde Bauteile kbnnen zu schwe-
ren Verletzungen bis hin zum Tod flhren.

e Durch geeignete MaRnahmen den Gefahrenbereich absichern.
e Wahrend des Betriebs den Gefahrenbereich nicht betreten.

Schutz vor gefdhrlichen Bewegungen

Unerwartete Bewegung

Ist noch Restenergie im System vorhanden, kdnnen beim Arbeiten

am Produkt schwere Verletzungen verursacht werden.

e Energieversorgung abschalten, sicherstellen das keine Restener-
gie mehr vorhanden ist und gegen Wiedereinschalten sichern.

e Gefahrliche Bewegungen kdnnen durch fehlerhaftes Ansteuern
von angeschlossenen Antrieben verursacht werden.

e Gefahrliche Bewegungen kdnnen durch Bedienfehler oder eine
fehlerhafte Parametrierung bei der Inbetriebnahme oder durch
Softwarefehler ausgelost werden.
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e Zur Abwendung von Gefahren kann nicht allein auf das Anspre-
chen der Uberwachungsfunktionen vertraut werden. Bis zum
Wirksamwerden der eingebauten Uberwachungen muss von ei-
ner fehlerhaften Antriebsbewegung ausgegangen werden, de-
ren Wirkung von der Steuerung und dem aktuellen Betriebszu-
stand des Antriebs abhangt. Wartungs-, Umbau- und Anbauar-
beiten aulRerhalb der durch den Bewegungsbereich gegebenen
Gefahrenzone durchfiihren.

e Zur Vermeidung von Unfallen und/oder Sachschaden muss der
Aufenthalt von Personen im Bewegungsbereich der Maschine
eingeschrankt werden. Unbeabsichtigten Zugang fir Personen
in diesen Bereich durch technische SchutzmaRnahmen ein-
schranken/verhindern. Schutzabdeckung und Schutzzaun mus-
sen Uber eine ausreichende Festigkeit hinsichtlich der maximal
moglichen Bewegungsenergie verfliigen. NOT-HALT-Schalter
mussen leicht zuganglich und schnell erreichbar sein. Vor Inbe-
triebnahme der Maschine oder Anlage die Funktion des NOT-
HALT-Systems Uberprifen. Betrieb der Maschine bei Fehlfunkti-
on dieser Schutzeinrichtung unterbinden.

2.12.4 Schutz vor Stromschlag

Arbeiten an elektrischer Ausriistung

Das Berlihren von Spannung flihrenden Teilen kann zum Tod fih-
ren.

e Arbeiten an der elektrischen Ausristung dirfen nur Elektrofach-
krafte gemaR den elektrotechnischen Regeln durchfiihren.

e Elektrische Leitungen sachgerecht verlegen, z. B. in einem Ka-
belkanal oder einer Kabelbriicke. Normen beachten.

e Vor dem AnschlieSen oder Trennen von elektrischen Leitungen
die Spannungsversorgung abschalten und Leitungen auf Span-
nungsfreiheit prifen. Spannungsversorgung gegen Wiederein-
schalten sichern.

e Vor dem Einschalten des Produkts priifen, ob der Schutzleiter
an allen elektrischen Komponenten gemalR Anschlussplan kor-
rekt angebracht ist.

e Prifen, ob Abdeckungen und Schutzvorrichtungen gegen das

Berlihren von spannungsfiihrenden Komponenten angebracht
sind.

e Anschlussstellen des Produkts nicht berihren, wenn die Ener-
gieversorgung eingeschaltet ist.

17
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Mogliche elektrostatische Energie

Bauteile oder Baugruppen kénnen sich elektrostatisch aufladen.
Beim Beriihren kann die elektrostatische Entladung eine Schreck-
reaktion auslosen, die zu Verletzungen fihren kann.

e Der Betreiber muss sicherstellen, dass nach einschlagigen Re-
geln alle Bauteile und Baugruppen in den ortlichen Potenzial-
ausgleich einbezogen werden.

e Den Potenzialausgleich nach den einschlagigen Regeln durch ei-
ne Elektrofachkraft unter besonderer Berlicksichtigung der tat-
sachlichen Arbeitsumgebungsbedingungen ausflihren lassen.

e Die Wirksamkeit des Potenzialausgleichs durch regelmaRige Si-
cherheitsmessungen nachweisen lassen.

2.12.5 Schutz vor magnetischen und elektromagnetischen Feldern

Arbeiten in Bereichen mit magnetischen und elektromagneti-
schen Felder

Magnetische und elektromagnetische Felder kbnnen zu schweren
Verletzungen fiihren.

e Personen mit Herzschrittmachern, Metallimplantaten, Metall-
splittern oder Horgeraten diirfen Bereiche, in denen Kompo-
nenten der elektrischen Antriebs- und Steuerungssysteme mon-
tiert, in Betrieb genommen und betrieben werden, nur nach Zu-
stimmung durch einen Arzt betreten.

e Personen mit Herzschrittmachern, Metallimplantaten, Metall-
splittern oder Horgeraten diirfen Bereiche, in denen Magnet-
greifer oder Motorenteile mit Dauermagneten gelagert, repa-
riert oder montiert werden, nur nach Zustimmung durch einen
Arzt betreten.

e Keine Hochfrequenz- oder Funkgerate in der Nahe von elektri-
schen Komponenten des Antriebssystems und deren Zuleitun-
gen betreiben.

Falls die Nutzung solcher Gerate erforderlich ist:

Im Rahmen der Inbetriebnahme des elektrischen Antriebs- und
Steuerungssystems die Maschine oder Anlage auf ein mogliches
Fehlverhalten bei Verwendung solcher Systeme in unterschied-
lichen Abstanden und bei verschiedenen Zustanden des Steue-
rungssystems Uberpriifen. Bei einem hohen Risikopotenzial der
Anlage wird eventuell eine zusatzliche spezielle EMV-Priifung
erforderlich.

18
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2.13 Hinweise auf besondere Gefahren

A GEFAHR

Gefahr durch elektrische Spannung!

Das Beriihren von spannungsfiihrenden Teilen kann zum Tod flh-
ren.

e Energieversorgung vor Montage-, Einstell- und Wartungsarbei-
ten abschalten und gegen Wiedereinschalten sichern.

e Der elektrische Anschluss darf nur von einer Elektrofachkraft
durchgefihrt werden.

¢ Spannungsfreiheit feststellen, erden und kurzschliel3en.
¢ Spannungsfiihrende Teile abdecken.

A GEFAHR

Lebensgefahr durch schwebende Lasten!

Herunterfallende Lasten kdnnen zu schweren Verletzungen bis
hin zum Tod flihren.

¢ Nicht in den Schwenkbereich von schwebenden Lasten treten.
e Lasten nur unter Aufsicht bewegen.

e Schwebende Lasten nicht unbeaufsichtigt lassen.

¢ Geeignete Schutzausristung tragen.

A WARNUNG

Verletzungsgefahr durch scharfe Kanten und spitze Ecken!

Scharfe Kanten und spitze Ecken kénnen zu Schnittverletzungen
fuhren.

¢ Geeignete Schutzausristung tragen.

A WARNUNG

Verbrennungsgefahr durch heifle Oberflachen!

Im Betrieb kann sich das Produkt stark erwarmen. Das Berthren
von heiRen Oberflachen kann zu Verbrennungen fiihren.

e HeiRe Oberflachen nicht berihren.
e Vor Arbeiten am Produkt dieses abkihlen lassen.
¢ Geeignete Schutzausristung tragen.

19
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3 Technische Daten
3.1 Typenschliissel

ECM-ERS135-B - PB - N

20

Modultyp

EGN 080, EGN 100, EGN 160
EZN 064, EZN 100
ERS 135, ERS 170, ERS 210

Optionen (nur ERS)

B = Bremse
DDF = Drehdurchfiihrung
DDF-B = Drehdurchfiihrung und Bremse

Kommunikationsart

PB = Profibus
CN = CAN-Bus
PN = Profinet

1/O Zusatzkarte

N = nicht belegt
| =4 Eingdnge / 4 Ausgagne

Typenschliissel

3.2 Basisdaten

Bezeichnung Wert
Masse (ohne Optionskarten) [g] 1800
Hohe x Breite x Tiefe [mm] 310x 98 x 144
Umgebungstemperatur [°C] + 5 bis + 55
Rel. Luftfeuchtigkeit 5-85%,
nicht kondensierend
Schutzart IP 20
Logikspannung [VDC] 24+10%
(stabilisiert und geglattet, Verpol-
schutz intern)
Max. Stromaufnahme Logik [mA] 500

Leistungsspannung [VDC]

24 + 10 % oder
48 £ 10 % (nur ERS)

Max. Leistungsabgabe

24VDC+10%

Blockkommutierung [VA] 324+ 10%
Sinuskommutierung [VA] 28610 %
48V DC+10%

Blockkommutierung [VA] 705+10%
Sinuskommutierung [VA] 610+10%

Max. Ausgangsspannung

24VDC+10%
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Bezeichnung Wert
Blockkommutierung [V] 17+10%
Sinuskommutierung [V] 15+10%
48VDC+10%

Blockkommutierung [V] 37+£10%
Sinuskommutierung [V] 32+10%
Max. Ausgangsstrom [A] 11

Max. Stromaufnahme Motor

Siehe Montage- und Be-
triebsanleitung des ange-
schlossenen Moduls.

Max. Scheinleistung keine
Schnittstellen *

Profibus (12 MBit/s) X
CAN-Bus (bis 1 MBit/s) X
PROFINET (100 Mbit/s) X
usB X
Digitale Ein- und Ausgange (optio- X
nal)

Unterstiitzte Gebersysteme

Resolver X
Encoder X
Bremsenanschluss (Bremse fallt bei Bestromung ab)
Nennstrom [A] 0,5
Spitzenstrom [A] 0,6

* Der Regler wird entweder mit Profibus oder CAN-Bus oder PRO-
FINET geliefert. Profibus, CAN-Bus und PROFINET sind nicht kom-

binierbar. Die USB-Schnittstelle ist immer vorhanden und optional
kdnnen zusatzlich digitale Ein-und Ausgange gewahlt werden.
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3.3 Variante Digitale Ein- und Ausgange

[V]

Bezeichnung Wert
Versorgungsspannung V, [VDC] +24 +10%
Leitungslange max. [m] 30
Ausgang

Strom je Ausgang max. [mA] 250
Schaltfrequenz max. [Hz] 500
Ausgangsspannung [VDC] V.,-0.3V
Kurzschlussfest Ja
Verpolfest Ja
Eingang

Eingangsspannung max. V.. +10%
Eingangswiderstand [kOhm] 8
Frequenz max. [kHz] 1
Einschaltschwelle bei 20°C [V] 17.3+0.3V
Ausschaltschwelle bei 20°C [V] 5.6 0.3V
Verpolfest Ja
Uberstromgeschiitzt Ja
Uberspannungsgeschiitzt bis max. 48

3.4 Gehdusemale

98

310

299

Gehdusemafe (mm)
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4 Aufbau und Beschreibung

4.1 Aufbau
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Aufbau mit Schnittstelle CAN-Bus oder Profibus

23

05.00 | ECM | Montage- und Betriebsanleitung | de | 389596 SCHUNK e®



Aufbau und Beschreibung

[efelssele]e]ele
O 99999999

0
Q L@
5 | wworo )00 1] 04%
28
@ 5

ENCODER HALL PTC W” ‘ @
19— T = [ )
r { I

Aufbau mit Schnittstelle PROFINET
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Pos. |Bezeichnung Funktion

1 Siebensegment-Anzeige |Status- und Fehleranzeige im HEX-Format,
siehe Softwarehandbuch "Softwarehandbuch "SCHUNK
Motion Protokoll (SMP)"" oder "Softwarehandbuch
"SCHUNK Drive Protocol (SDP)""

2 LED "ERR" Storungsanzeige

3 LED "ULOG" Leuchtet griin, wenn Logikspannung +24V angeschlossen

ist

4 Digitale Ein-/Ausgange |Schnittstelle Digitale /O (optional)

5 USB2 Schnittstelle USB-HOST fir folgende Aufgaben:

e Firmware-Update von einem Speichermedium (USB-
Stick) laden

e EEPROM-Parameter schreiben
(auf ECM von USB-Stick)

e EEPROM-Parameter lesen (auf USB-Stick von ECM)

6 USB1 Schnittstelle USB-Device fir folgende Aufgaben:

e Firmware-Update von einem PC laden

e EEPROM-Parameter schreiben
(auf ECM von einem PC)

e EEPROM-Parameter lesen (auf einen PC vom ECM)

7 LED "Operation" Betriebsanzeige

8 Profibus- bzw. Anschluss fur Bus-Ausgangsleitung oder fir Abschlusswi-
CAN-Bus-Ausgang derstand

9 LED "Bus-State" Anzeige Bus-Status

10 Klemmleiste HALL Anschluss Hallsensor

11 Klemmleiste PTC Anschluss Motortemperaturiiberwachung (nur fir ERS)

12 Klemmleiste BR Anschluss Motorbremse

13 Klemmleiste RESOLVER |Anschluss Resolver

14 Klemmleiste Motor Anschluss Motorleitung

(siehe Montage- und Betriebsanleitung des gewahlten
Moduls)

15 Kabelschelle fiir Zugent- |Befestigung Motorleitung und Anbindung des Motorlei-
lastung und Schirman-  |tungsschirm (groRflachig). Anbindung des Geberkabel-
bindung schirms moglich (groRflachig).

16 Kabelschelle fiir Zugent- |Befestigung Zuleitung und Geberkabel. Anbindung des
lastung und Schirman- |Geberkabelschirms moglich (groRflachig).
bindung

17 Klemmleiste Versor- Anschluss Logikspannung und Motorspannung
gungsspannung

18 Sicherung F2 Sicherung Logikspannung

19 Klemmleiste AVT Anschluss Absolutwertgeber

20 Klemmleiste ENCODER |Anschluss Encoder
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Pos. |Bezeichnung Funktion
21 Profibus- bzw. Anschluss fur Bus-Eingangsleitung
CAN-Bus-Eingang
22 DIP-Schalter Fiir Inbetriebnahmefunktionen und Firmware-Update
23 Drehkodierschalter Einstellen der Bus-Adresse
24 PROFINET Schnittstelle PROFINET
25 LED "UMOT" Anzeige fiir Motorspannung
26 LED "RDY" Anzeige Betriebsbereitschaft

4.2 Beschreibung

Das Produkt ist ein elektrischer Regler zum Ansteuern und Regeln
der Greifer EGN und EZN sowie der Dreheinheit ERS.

Das Produkt ist je nach Ausfiihrung mit einer Schnittstelle fiir CAN-
Bus, PROFIBUS oder PROFINET ausgestattet.

Je nach Bussystem stehen unterschiedliche Adressbereiche und
Kommunikationsprotokolle zur Verfligung:

Adressbereich Kommunikations-
protokoll
PROFINET wird von SPS zugewiesen SDP
PROFIBUS 0-127 SDP* / SMP
CAN-Bus 0-255 SMP

*) von SCHUNK empfohlen

26
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4.3 Schnittstellen

4.3.1 CAN-Bus und PROFIBUS

Operation

Schnittstelle CAN-Bus und Profibus

1 Eingangsstecker M12 3 LED "Bus-State"
2 Ausgangsbuchse M12, 4 LED "Operation"

LED

LED Farbe Funktion

Operation |Gelb Zeigt an, ob Kommunikation stattfindet.
Bus-State |Grin Zeigt die bestehende Verbindung an.

4.3.2 PROFINET

98 & P PP

e ——————~—

(=T
NS 12345678 i 12345678
ol

@ - H{ @

Schnittstelle PROFINET

1 Ethernetbuchse RJ45 4 LED "Activity"

2 LED "Netzwerk Status" 5 LED "Modul Status"
3 LED "Link"

LED

LED Farbe Funktion

Link Grin Zeigt die bestehende Verbindung an.
Activity |Gelb Zeigt den Datenverkehr an.

27
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LED Farbe Funktion

Netz- Grun/Rot |Zeigt an, wie der aktuelle Netzwerkstatus ist.
werk ¢ Leuchtet nicht, wenn keine Spannungsver-
Status sorgung am Produkt angeschlossen ist.

¢ Leuchtet nicht, wenn keine Verbindung
zur PROFINET-Steuerung besteht.

¢ Leuchtet griin, wenn die Verbindung zu ei-
ner PROFINET-Steuerung besteht und sich
diese im Modus "Run" befindet.

¢ Blinkt einmal griin und erlischt, wenn die
Verbindung zu einer PROFINET-Steuerung
besteht und sich diese im Modus "Stopp"
befindet.

e Blinkt einmal griin und erlischt, wenn die IRT-
Synchronisation noch nicht beendet ist.

e Blinkt griin, wenn sich das Produkt im
Identifikationsmodus befindet.

¢ Leuchtet rot, wenn ein schwerwiegender
Netzwerkfehler vorliegt.

¢ Blinkt einmal rot und erlischt, wenn der
Stationsname nicht bekannt ist.

¢ Blinkt zweimal rot und erlischt, wenn die
IP-Adresse nicht bekannt ist.

¢ Blinkt dreimal rot und erlischt, wenn Kon-
figurationsfehler vorliegt.

Modul |Griin/Rot |Zeigt an, wie der aktuelle Status des Produkts ist.

Status e Leuchtet nicht, wenn keine Spannungsver-
sorgung am Produkt angeschlossen ist.

¢ Leuchtet nicht, wenn sich das Produkt im
Setupmodus oder im NW Init-Status befin-
det.

¢ Leuchtet griin, wenn sich das Produkt im
normalen Betriebsmodus befindet

¢ Blinkt einmal griin und erlischt, wenn Dia-
gnose-Daten bearbeitet werden.

¢ Leuchtet rot, wenn ein schwerwiegender
Fehler am Produkt anliegt.

¢ Leuchtet rot, wenn das Produkt nicht be-
triebsbereit ist.

¢ Blinkt griin/rot wechselnd, wenn ein
Firmware-Update durchgefiihrt wird.

28
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4.3.3 Digitale Ein- und Ausgange

SCHUNK empfiehlt die folgenden Steckverbinder der Firma Phoe-
nix Contact fir den kundenseitigen Anschluss:
e Schraubanschluss
- MC 1,5/10-ST74-3,81
Steckerteil, 8A, 160V, 10 pol., griin, mit Abziehgriff
- MC1,5/10-ST-3,81
Steckerteil, 8A, 160V, 10 pol., grin
— FRONT-MC1,5/10-ST-3,81
Steckerteil, 8A, 160V, 10 pol., griin
e Crimpanschluss
— MCC1/10-S72-3,81
Steckerteil, 8A, 160V, 10 pol., grin

Digitale Ein- und Ausgénge

LED Funktion

24V Leuchtet, wenn die Optionskarte mit Spannung
versorgt wird.

DOUT Leuchtet, wenn der Ausgang ein Signal ausgibt.

ACHTUNG! Wenn von auflen 24 V an den Aus-
gang gelegt werden, leuchtet die LED ebenfalls
und es besteht dadurch Verwechslungsgefahr
mit einem Eingang.

DIN Leuchtet, wenn die Eingangsspannung als Ein
oder Aus erkannt wurde.
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Schaltschwellen

Das folgende Diagramm zeigt die Schaltschwellen in Abhangigkeit
zur Eingangsspannung eines diditalen Eingangs.

A A

173V

AN

56V

B

on

Off

v

v

Diagramm Schaltschwellen

A Eingangsspannung

Status des Eingangs

30
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4.4 LED-Anzeige

RDY O
umort O

g

o

g

O ERR
O uLot

LED "RDY" und LED "ERR"

Die LED "RDY" und die LED "ERR" leuchten in verschiedenen Be-
triebsarten bei bestimmten Ereignissen auf. Die Bedeutung der
LEDs kann der nachfolgenden Tabelle enthommen werden.

LED "RDY" und LED "ERR"

Betriebsart Ereignis LED "RDY" LED "ERR"
Steuerbetrieb |Betriebsbereit |Ein Aus
Fehler Aus Ein
Warnung Aus Blinkt
(ca. 1 Hz)
Info-Meldung |Ein Blinkt kurz auf
liegt an (ca. 5-mal ein/
ausim
1-Hz-Takt)
Firmware- Bereit fur Ein Ein
Update Datenempfang
Daten werden |[Ein Blinkt im Takt
Ubertragen der Datenliber-
tragung
Datenibertra- |Ein Aus
gung beendet
Sonstiges Hardware wird [Blinkt im Wech- |Blinkt im Wech-
nicht erkannt |sel mit LED sel mit LED
IIERRII IIRDYII
(ein, wenn LED |(ein, wenn LED
"ERR" aus) "RDY" aus)
Software in un- [Blinkt im Wech- |Blinkt im Wech-
definiertem sel mit LED sel mit LED
Zustand "ERR" "RDY"
(ein, wenn LED |(ein, wenn LED
"ERR" aus) "RDY" aus)
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4.5 DIP-Schalter

DIP-Schalter

Mit Hilfe der DIP-Schalter SW1 und SW2 kénnen Einstellungen und
Softwarelbertragungen am Regler vorgenommen werden. Die Zu-
ordnung der Funktionen zu den Schalterstellungen ist in der nach-
folgenden Tabelle aufgefiihrt.

DIP-Schalter
DIP- Schalter [Funktion Bemerkung
Schalter
SW1 1 Regler in Werkseinstellung  |Werkseinstellung
setzen herstellen
[» 57]
PROFINET-Schnittstelle zu- |PROFINET-
ricksetzen Schnittstelle zu-
ricksetzen
[» 57]
2 Flash-Modus PTA6.x Fir Serviceperso-
nal SCHUNK

3 Wenn beim Setzen des Schal-|Firmware aktua-
ters die Logikspannungsver- |lisieren [P 55]
sorgung eingeschaltet ist und
zusatzlich an DIP-Schalter
SW2 der Schalter 3 gesetzt
wird:

— HOST-Freigabe

Wenn erst nach dem Setzen |Fir Serviceperso-
des Schalters die Logikspan- |nal SCHUNK
nung eingeschaltet wird:

— Flash-Modus ARM

4 - Fur Serviceperso-
nal SCHUNK
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DIP- Schalter [Funktion Bemerkung
Schalter
SW2 1 Einstellung Baudrate CAN-  |Baud-Rate ein-
BUS stellen [P 53]
2 Einstellung Baudrate CAN-  |Baud-Rate ein-
BUS stellen [P 53]
3 Schnelltest siehe nachste-
hende Tabelle
Wenn HOST-Freigabe aktiv  |Firmware aktua-
ist (SW1 Schalter 3 gesetzt): |lisieren [P 55]
Flash-Modus komplett
4 Schnelltest siehe nachste-
hende Tabelle
Schnelltest DIP- Schalter Funktion Bemerkung
Schalter| 3 4
SW2 0 0 Schnelltest beenden |-
1 0 CMD ACK siehe Software-
handbuch "Motion
Tool SCHUNK"
0 1 Relativfahrt siehe Software-
handbuch "Motion
Tool SCHUNK"
1 1 CMD REFERENCE siehe Software-
handbuch "Motion
Tool SCHUNK"
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5 Montage und Einstellungen

5.1 Montieren und anschlieRen

A GEFAHR

Lebensgefahr durch elektrischen Strom!

Beim Berlihren von spannungsfiihrenden Teilen besteht unmittel-
bare Lebensgefahr durch Stromschlag.

e Vor Beginn der Arbeiten den spannungsfreien Zustand des
Reglers herstellen.

v Logik- und Motorspannung trennen.

e Warten bis die Zwischenkreisspannung auf eine Restspannung
unter 10 V abgesunken ist.

v LED "UMOT" erlischt.

v An der Klemmleiste "Versorgungsspannung" zwischen U,,,,
und GND prifen.

A

/ \ Lebensgefahr durch elektrischen Strom!

Beim Berlihren von spannungsfiihrenden Teilen besteht unmittel-
bare Lebensgefahr durch Stromschlag.

¢ Arbeiten an elektrischen Bauteilen nur von einer Elektrofach-
kraft ausfiihren lassen.

e Vor Beginn der Arbeiten an elektrischen Bauteilen den span-
nungsfreien Zustand herstellen.

¢ Bei Beschadigung der Isolation Spannungsversorgung sofort
abschalten und Reparatur veranlassen.

¢ Feuchtigkeit von spannungsfiihrenden Teilen fernhalten.

> Sicherstellen, dass C-Schiene geerdet ist.

> Regler im Schaltschrank senkrecht auf die C-Schiene montieren,
Mechanischer Anschluss [» 35].

> Alle elektrischen Leitungen anschlieRen, Elektrischer Anschluss
[» 36].

v Kabel fir Leistungsspannung

v Kabel fir Logikspannung
v Kabel fir Motor
v Kabel fir Geber
v Gegebenenfalls Kabel fir Bremse
v Gegebenenfalls Kabel fir Temperatursensor
> Leistungskreis extern absichern, Externe Absicherung [» 37].
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» Stecker fur Feldbus anschlieRRen.

> CAN-Bus/PROFIBUS:
Wenn der Regler der letzte Teilnehmer am Bus-System ist, Ab-
schlusswiderstand stecken.

5.2 Anschliisse

5.2.1 Mechanischer Anschluss

ACHTUNG

Sachschaden durch unsachgemiaRe Montage!

Durch Spritzwasser, Ddmpfe, Verschmutzung, Uberhitzung und
EMV-Einflisse kann der Controller beschadigt werden.

e Controller in einen Schaltschrank einbauen, der mindestens
die Anforderungen der Schutzart IP54 erfillt.

¢ Controller waagerecht montieren.
e Controller vor Fremdkoérper schitzen.
¢ Montageabstande einhalten.

¢ Die seitlichen Luftungsschlitze zwischen Platinentrager und
Schutzabdeckung nicht abdecken.

/S /S 7 7S 7 S N 7 7 7 7 7 ;
30 % A

0 [B]01 12) y
=o HHH 83 ¢ HHH 83 q
= — q L
sEDe = % y
[ - ] | = ] q L

N @:0© | ©:0© L/
T =T f
/1
V]
V]
1 %
V]
130 b

[ S S 7 S

Montageabstdnde im Schaltschrank (mm)
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5.2.2

5.2.2.1

36

Elektrischer Anschluss

A WARNUNG

Gefahr durch fehlerhaften Anschluss!

Es muss sich beim Versorgungsnetz der Leistung und der Logik,
um ein Netz vom Typ "PELV" handeln.

¢ Pin-Belegung der Anschlussklemmen beachten.
¢ Auf ordnungsgemalie Erdung aller Komponenten achten.

HINWEIS

Die Kabeldimensionierung fir die Leitungen, Fiihler und Geber des
angeschlossenen Produkts beachten. Dazu die erforderlichen In-
formationen der Montage- und Betriebsanleitung des jeweiligen
Produkts entnehmen.

Bei Anschluss der Dreheinheit ERS beachten

ACHTUNG

Sachschaden durch generatorische Energie!

Bei grofRer Last kann sich generatorische Energie (elektrische
Energie durch Generatorwirkung) aufbauen und der Regler be-
schadigt werden.
¢ Kundenseitig die Ableitung der generatorischen Energie si-
cherstellen.
¢ SCHUNK empfiehlt den Einsatz eines Brems-Choppers
(Typ: ACC3EA001 Ident.-Nr. 9951504).

¢ Die Ansprechschwelle des eingesetzten Brems-Choppers ein-
stellen.

v Bei 48 VDC Betrieb den Brems-Coppers auf 53 VDC bzw. "C"
einstellen
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5.2.2.2 Anschluss-Schema

Steuerung
Out
FB Feldbus (FB) _FB -
| | ]
Logik- i
IN OUT spannung _ I INOUT |
Leistungs- Energie- ! I
| i
ECM | |
- Geber , ECM |
! [
Motor - Modul | :
_PTC__ | | e

Anschluss-Schema

5.2.2.3 Externe Absicherung
Der Leistungskreis des ECM muss kundenseitig abgesichert wer-
den.

Der Sicherungswert ist der jeweiligen Montage- und Betriebsanlei-
tung des am ECM angeschlossenen Produkts zu entnehmen.

5.2.2.4 Versorgungsspannung

HINWEIS

Die Klemmen kdnnen werkzeuglos von Hand ge6ffnet und ge-
schlossen werden.

Abisolierlange: 12 mm

Leiterquerschnitt: 1,5 bis 6 mm?

Der Anschluss der externen Komponenten ist im Anschlussplan
dargestellt.
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Das Kabel fur die Versorgungsspannung an die Klemmleiste Ver-
sorgungsspannung anschlieRen.

BN o

>
o
—

-]

u Mot
GND
-

O
Z
o

Klemmleiste Versorgungsspannung

Anschlussbelegung

Klemme Funktion
U e Logikspannung +24 V
GND Logikspannung und Motorspannung GND
Ut Leistungsspannung +24 V bzw. +48 V (bei ERS)
GND Logikspannung und Leistungsspannung GND
L1 Funktionserde
5.2.2.5 Motor
HINWEIS

Die Klemmen kdnnen werkzeuglos von Hand gedffnet und ge-
schlossen werden.

Abisolierlange: 12 mm

Leiterquerschnitt: 1,5 bis 6 mm?

Der Anschluss der externen Komponenten ist im Anschlussplan
dargestellt.

Die Motorleitung an die Klemmleiste Motor anschliel3en.

Klemmleiste Motor

38
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Anschlussbelegung

Klemme Kabelfarbe |Funktion
(Greifer
EGN/EZN)
J=_ Funktionserde
U Schwarz Motorphase U
Vv Rot Motorphase V
w Weild Motorphase W

Die Schirmanbindung der Motorleitung erfolgt iber die Kabel-
schelle unterhalb der Klemmleiste Motor.

EEE?@
o

A
3) ~ @
I
)
B e
Kabelschelle
1 |Kabelschelle 3 |Motorleitungsschirm

2 |Motorleitung

39
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5.2.2.6 Geber

HINWEIS

Je nach angeschlossenem Modul den Geber an die jeweils zugeh6-
rige Geberklemme anschliel3en.

Encoder Encoder werden an Klemmleiste ENCODER angeschlossen.

HINWEIS

Bendtigtes Werkzeug: vorzugsweise Mikro-Schraubendreher,
Schlitz, GroBe 0,4 x 2,0 x 60 mm

Abisolierlange: 8 mm

Leiterquerschnitt: 0,14 bis 0,5 mm?

Der Anschluss der externen Komponenten ist im Anschlussplan
dargestellt.

Klemmleiste ENCODER

Anschlussbelegung

Pin |Funktion Farbe
1 CHADiff Grin
2 XCHAD:Iff Gelb
3 CHBDiff Braun
4 XCHBDiff Weil}
5 CHCDiff Rot

6 XCHCDiff Blau
7 +5V (UB) Rosa
8 GND Grau

40
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Hallsensor Hallsensoren werden an Klemmleiste HALL angeschlossen

HINWEIS

Bendtigtes Werkzeug: vorzugsweise Mikro-Schraubendreher,
Schlitz, GroBe 0,4 x 2,0 x 60 mm

Abisolierlange: 8 mm
Leiterquerschnitt: 0,14 bis 0,5 mm?

Der Anschluss der externen Komponenten ist im Anschlussplan

dargestellt.
Klemmleiste HALL
Anschlussbelegung
Pin  [Funktion
1 5V

2 GND

3 HALL1
4 XHALL1
5 HALL2
6 XHALL2
7 HALL3
8 XHALL3
HINWEIS

Flr zuklinftige Erweiterung. Die Eingange dieses Steckers werden
fir den Anschluss eines SCHUNK-Produkts aktuell nicht benotigt.
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Absolutwertgeber Ein Absolutwertgeber wird an Klemmleiste AVT angeschlossen.

HINWEIS

Benotigtes Werkzeug: vorzugsweise Mikro-Schraubendreher,
Schlitz, GroBe 0,4 x 2,0 x 60 mm

Abisolierlange: 8 mm

Leiterquerschnitt: 0,14 bis 0,5 mm?

Der Anschluss der externen Komponenten ist im Anschlussplan
dargestellt.

Klemmleiste AVT

Anschlussbelegung

Pin  [Funktion

CHA

XCHA

CHB

XCHB

CLK

XCLK

Data

XData

+5V Enable (fur Aktivierung des Absolutwertgebers)

Enable (Briicke zwischen Pin9 und Pin10 aktiviert den Abso-
lutwertgeber)

+5V (UB) Versorgungsspannung fiir den anzuschlielenden
Geber)

12 GND

O |INO U W|IN |-

=
o

[N
[EEY

HINWEIS

Flr zuklnftige Erweiterung. Die Eingange dieses Steckers werden
fir den Anschluss eines SCHUNK-Produkts aktuell nicht benétigt.

42

05.00 | ECM | Montage- und Betriebsanleitung | de | 389596




Montage und Einstellungen

Resolver Ein Resolver wird an Klemmleiste RESOLVER angeschlossen.

HINWEIS

Bendtigtes Werkzeug: vorzugsweise Mikro-Schraubendreher,
Schlitz, GroBe 0,4 x 2,0 x 60 mm

Abisolierlange: 8 mm
Leiterquerschnitt: 0,14 bis 0,5 mm?

Der Anschluss der externen Komponenten ist im Anschlussplan

dargestellt.

Klemmleiste RESOLVER

Anschlussbelegung

Pin  [Funktion Farbe

1 Sin+ Gelb

2 Sin- Blau

3 Cos+ Schwarz
4 Cos- Rot

5 Osz+ WeilR/Rot
6 GND WeiR/Gelb
HINWEIS

Fir funktionelle Schirmung den Schirm des Resolver an der Kabel-
schelle mit Schirmanschluss gro¥flachig anschliel3en.
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5.2.2.7 Bremse

Sollte das Modul eine Bremse haben, ist diese an der Klemmleiste
BR anzuschlieRen.

HINWEIS

Bendtigtes Werkzeug: vorzugsweise Mikro-Schraubendreher,
Schlitz, GroBe 0,4 x 2,0 x 60 mm

Abisolierlange: 8 mm

Leiterquerschnitt: 0,14 bis 0,5 mm?

Der Anschluss der externen Komponenten ist im Anschlussplan
dargestellt.

Klemmleiste BR

Anschlussbelegung

Pin [Funktion

1 Bremse (+)
2 Bremse (-)
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5.2.2.8 Temperatursensor

Sollte das Modul einen Temperatursensor haben, ist dieser an der
Klemmleiste PTC anzuschlieRen.

HINWEIS

Bendtigtes Werkzeug: vorzugsweise Mikro-Schraubendreher,
Schlitz, GroBe 0,4 x 2,0 x 60 mm

Abisolierlange: 8 mm

Leiterquerschnitt: 0,14 bis 0,5 mm?

Der Anschluss der externen Komponenten ist im Anschlussplan
dargestellt.

Klemmleiste PTC

Anschlussbelegung

Pin Funktion Farbe
1 T1 Rot
2 T2 Blau

HINWEIS

Nicht alle Module besitzen einen Motortemperatursensor.

Kurzschluss oder Kabelbruch des Temperatursensors wird nicht
Uberwacht.
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5.2.2.9 Feldbus
Der Regler verfugt je nach Ausflihrung lGber eine Schnittstelle fir
Profibus oder CAN-Bus oder PROFINET.

Schnittstelle CAN-Bus und Profibus

Operation

AN O
10 5 0)
3 Ve
Bus-State
E:> ouT

1 Feldbus-Zuleitung, Eingangsstecker M12

2 Feldbus-Weiterleitung oder Feldbus-Abschlusswiderstand,
Ausgangsbuchse M12

Feldbus-Anschliisse

> Feldbus-Zuleitung an Feldbus-Eingangsstecker M12 (1) anschlie-
Ben.

> Feldbus-Weiterleitung oder Feldbus-Abschlusswiderstand an
Feldbus-Ausgangsbuchse M12 (2) anschlieRen.

Profibus B \ 02
@)
1

4

@)
3

(@)
5
(@)

Schnittstelle Profibus

Anschlussbelegung

Pin Signal Funktion

1 VP +5 V Speisung flir Busabschluss
2 RxD/TxD-N Datenleitung Minus (A-Leiter)
3 DGND Daten-Masse

4 RxD/TxD-P Datenleitung Plus (B-Leiter)

5 -- Nicht belegt

Gewinde [Schirm FE-Verbindung
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CAN-Bus 3 4
050
O
¢ 9
e 2
Schnittstelle CAN-Bus
Anschlussbelegung
Pin Signal Funktion
1 Schirm FE-Verbindung
2 Reserviert --
3 CAN GND CAN-Bezugspotential
4 CAN High Datenleitung
5 CAN Low Datenleitung
Gewinde |Schirm FE-Verbindung
HINWEIS
Am letzten Busteilnehmer muss ein Abschlusswiderstand ange-
schlossen werden (120 Q fir CAN-Bus, 150 Q fir Profibus).
PROFINET [ I—I - | - - = T

0 10

T

Ll

Schnittstelle PROFINET

Anschlussbelegung

Pin Signal Funktion
1,2,4,5 |GND

3 RD- Receive minus
6 RD+ Receive plus

7 TD- Transmit minus
8 TD+ Transmit plus
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5.2.2.10 Variante Digitale Ein- und Ausgange

Digitale Ein- und Ausgdnge

PIN Signal

Beschreibung

+24V

GND

Spannungsversorgung

Digitale Ausgange

O IN/ONN|ARWIN|[F

[N
o
O
o

Digitale Eingange
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5.2.2.11 Anschlussplan
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Montage und Einstellungen

5.3 Baud-Rate einstellen

HINWEIS

Die Baud-Rate kann nur fur Regler mit CAN-Bus-Schnittstelle ein-
gestellt werden.

@ D)
SW1 SW2
[P COTh [T TOTh
[T [ OIT
[T [Tk
DO
O - "

Baud-Rate einstellen

> Logikspannung ausschalten.

» Baud-Rate einstellen. Dazu am DIP-Schalter SW2 die Schalter 1
und 2 in die Position fur die gewlinschte Baud-Rate stellen.

DIP-Schalter SW2

Baud-Rate in kBaud |Schalter 1 Schalter 2
125 OFF OFF

250 ON OFF

500 OFF ON

1000 ON ON

> Logikspannung einschalten.

v Die eingestellte Baud-Rate kann an der Siebensegment-An-
zeige abgelesen werden.
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5.4 Feldbus-Adresse einstellen

(- )
SW1 SW2
liamiy iy
1101y 1111y
(T (I Tk
SOl
(. J/
N [ _/

Feldbus-Adresse einstellen

> Logikspannung ausschalten.

> Durch Verdrehen der Drehkodierschalter S1 und S2 die ge-
wiinschte Feldbusadresse einstellen. Dabei darauf achten, dass
die Drehkodierschalter in der gewiinschten Position einrasten.

> Die eingestellte Feldbusadresse kann an der Siebensegment-An-
zeige (Dezimaldarstellung) abgelesen werden, wenn der Regler
in Betrieb ist.

HINWEIS

Die Feldbus-Adresse wird im Hexadezimal-Code eingestellt. Mit S1
wird das erste Byte und mit S2 das zweite Byte eingestellt.

Einstellung-Feldbus-Adresse

Drehkodierschalter S1|Drehkodierschalter S2| Adresse dezimal
0 0 0
1 0 1
0
F 0 15
0 1 16
1
F 1 31
0 2 32
F F 255

Beispiel: Wenn S1 auf "F" und S2 auf "1" gestellt ist, entspricht dies
der Busadresse "31" (dezimal).
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Wenn der Regler in Betrieb ist, kann die eingestellte Feldbusadres-
se an der Siebensegment-Anzeige abgelesen werden.

Feldbus-Adressbereich

Feldbus Adressbereich Adressbereich hexadezi-
dezimal mal

PROFIBUS |0-125 7D

CAN-Bus 0-255 FF

5.5 Firmware aktualisieren

HINWEIS

e Die Firmware nur nach Absprache mit dem Service von SCHUNK
tber den USB Mini AB (Device) oder den USB AB (Host) aktuali-
sieren. Die Firmware hat die Dateiendung *.bin.

e Beim ECM-ERS kein Firmware-Update von 2.x auf 3.x durchfiih-
ren.

Ein Firmware-Update von 2.x auf 3.x ist nur bei ECM-EGN und
ECM-EZN moglich, Update Uber USB Mini AB (Device) [P 55]

5.5.1 Update iiber USB Mini AB (Device)
Die Firmware kann Gber einen Windows-Rechner mit dem Tool
"Firmware Updater" aktualisiert werden:
> Im Lieferumfang enthaltene DVD in den Rechner einlegen.

> Datei "FirmwareUpdater.exe" 6ffnen und den weiteren Anwei-
sungen folgen.

5.5.2 Update iliber USB (Host)

HINWEIS

Ein Firmware-Update von 2.x auf 3.x ist mit dem USB-Stick nicht
erlaubt.

Firmware mit dem Tool "Firmware Updater" aktualisieren, Update
Uber USB Mini AB (Device) [» 55].

[ \)
SwWi1
(D
iixmig
(T
Slilslg
- J
N [ J

Firmware-Update einspielen
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HINWEIS
Die Daten fir ein Firmware-Update werden mithilfe eines USB-
Sticks eingespielt.

Der USB-Stick muss in den Dateisystemen FAT16 oder FAT32 for-
matiert sein.

Dateniibertragung > USB-Stick bei angelegter Logikspannungsversorgung in Schnitt-
vorbereiten stelle USB-Host (USB2) einstecken.
> Bei angelegter Logikspannungsversorgung an DIP-Schalter SW1
Schalter 3 auf "ON" stellen (HOST-Freigabe).

v Die Siebensegment-Anzeige zeigt kurz "GET" an und anschlie-
Rend "HOS". Der EEPROM-Satz wird automatisch auf den
USB-Stick gespeichert.

Dateniibertragung > Bei eingestecktem USB-Stick und angelegter Logikspannungs-
starten versorgung den DIP-Schalter SW2 den Schalter 3 auf "ON" stel-
len.

v Die Siebensegment-Anzeige zeigt kurz "FLA" und anschlie-
Rend "UPD" an. Nach 20 bis 30 Sekunden ist die Datenuber-
tragung beendet. Wenn die Firmware erfolgreich Gbertragen
wurde, zeigt die Siebensegment-Anzeige "END" an.

USB-Stick entfernen.

An DIP-Schalter SW2 den Schalter 3 auf "OFF" stellen.

An DIP-Schalter SW1 den Schalter 3 auf "OFF" stellen.

Regler neu starten. Dazu Logikspannung ausschalten, ca. 20 Se-

kunden warten und anschlieBend wieder einschalten.

HINWEIS

An der Siebensegment-Anzeige werden folgende Informationen
nacheinander angezeigt:

e Bus-Art

e Adresse des Reglers

e Baud-Rate

Dateniibertragung
abschlieBen

YV V V V
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5.6 Werkseinstellung herstellen

@ )
SW1 Sw2 Si
[ COT [ OO0
[T [T
[0k Ok
=linllg
> - "

Werkseinstellung herstellen

> Logikspannung abschalten.
> An DIP-Schalter SW1 den Schalter 1 auf "ON" stellen.
> Logikspannung einschalten.
> An DIP-Schalter SW1 den Schalter 1 auf "OFF" stellen.

5.7 PROFINET-Schnittstelle zuriicksetzen

@ V)
SW1
[T
[T
[0
DI

O - 9,

PROFINET-Schnittstelle zuriicksetzen

HINWEIS

Die Spannungsversorgung muss zum Zurlicksetzen der PROFINET-
Schnittstelle eingeschaltet bleiben.

> An DIP-Schalter SW1 den Schalter 1 auf "ON" stellen.
> Stecker abziehen, beide Ports miissen frei sein.
v Die PROFINET-Schnittstelle wird zuriickgesetzt.
> Stecker einsetzen
> An DIP-Schalter SW1 den Schalter 1 auf "OFF" stellen.
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58

6 Inbetriebnahme

6.1

A WARNUNG

Verletzungsgefahr durch unerwartete Bewegungen der Maschi-
ne/Anlage!

¢ Sicherstellen, dass der Gefahrenbereich wahrend des Betriebs
von einer Schutzumzaunung umgeben ist.

e Geeignete Schutzkleidung tragen.

HINWEIS

Der Regler ist bei Auslieferung fiir das jeweils anzuschlieRende
Modul parametriert.

Weiterfihrende Informationen zur Parametrierung siehe folgende
Softwarehandbdiicher:

e SCHUNK Drive Protocol (SDP)

e SCHUNK Motion Protokoll (SMP)

e Motion Tool SCHUNK (MTS)

Inbetriebnahme mit Schnittstelle CAN- oder PROFIBUS
> Baud-Rate einstellen, Baud-Rate einstellen [P 53] .
> Feldbus-Adresse einstellen, Feldbus-Adresse einstellen [P 54].
> Logikspannung einschalten.
> Prifen, ob Logikspannung anliegt.
v LED "ULOG" leuchtet griin.
Motorspannung einschalten.
> Prifen, ob Motorspannung anliegt.
v LED "UMOT" leuchtet griin.
> Prifen, ob eine Fehlermeldung anliegt.

v LED "ERR" blinkt nicht und an der Siebensegment-Anzeige
wird keine Fehlermeldung im HEX-Format angezeigt. Der
Regler ist betriebsbereit.

v LED "ERR" blinkt und an der Siebensegment-Anzeige werden
die Informationen fir Bussystem und Baud-Rate einmal und
anschlieRend die Fehlermeldung im HEX-Format angezeigt.
Eine Fehlermeldung liegt an und der Regler ist nicht betriebs-
bereit.

> Wenn eine Fehlermeldung anliegt, Fehler beheben, Fehlerbehe-

bung [» 71].

A\

05.00 | ECM | Montage- und Betriebsanleitung | de | 389596




Inbetriebnahme

> Prifen, ob an der Siebensegment-Anzeige Bussystem und Baud-

Rate korrekt angezeigt werden. Die Werte werden abwechselnd

angezeigt.

v Bussystem (bei Profi-Bus wird "Pb" und bei CAN-Bus "CAN"
angezeigt)

v Eingestellte Baud-Rate (falls die Kommunikation erfolgreich
mit einem Master aufgebaut worden ist, andernfalls werden
in der 7-Segment-Anzeige bei PROFIBUS Striche ("- -") ange-
zeigt)

6.2 PROFINET

6.2.1 Kommunikationsarten von PROFINET

PROFINET unterscheidet folgende drei Kommunikationsklassen:
e TCP/IP
— Offene Ethernet-TCP/IP-Kommunikation ohne Echtzeitanfor-
derungen
e RT (Real Time)
— |0-Datenaustausch zwischen Automationsgeraten in Echtzeit
(> 1 ms).
e |RT (Isochronous Real Time)
— lIsochrone Echtzeitkommunikation zum synchronisierten Da-
tenaustausch.
PROFINET 10 unterscheidet folgende drei Geratetypen:
e |O-Controller
— Der I0-Controller Gibernimmt die Masterfunktion fiir den zy-
klischen Datenaustausch mit den dezentralen Feldgeraten.
Der |0-Controller ist in der Regel als Kommunikationsschnitt-
stelle einer Steuerung realisiert und ist vergleichbar mit ei-

nem PROFIBUS-Master Klasse 1. In einem PROFINET 10-Sys-
tem kénnen mehrere 10-Controller eingebunden sein.

e |O-Device
— Als |0-Device werden alle Feldgerate am PROFINET 10 be-

zeichnet, die von einem 10-Controller gesteuert werden und
ist vergleichbar mit einem PROFIBUS-DP-Slave.

e |O-Supervisor

— Als 10-Supervisor werden Programmiergerate mit entspre-
chenden Engineering- oder Diagnose-Tools bezeichnet. |10-
Supervisor haben Zugriff auf Prozessdaten, Parameter,
Alarm- und Diagnoseinformationen.
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6.2.2 Betriebsverhalten des Reglers mit einem angeschlossenen Modul

Wenn ein Modul an dem Regler angeschlossen ist, zeigt dieser fol-
gendes Betriebsverhalten:

e Verhalten beim Einschalten der Spannungsversorgung am Reg-
ler

— Nach dem Einschalten der Spannungsversorgung fihrt das an
den Regler angeschlossene Modul keine Bewegung aus.
Erst wenn die Gbergeordnete Steuerung den Regler ange-
steuert, flihrt das angeschlossene Modul Bewegungen aus.

e Verhalten beim Abbruch der Verbindung zwischen ilibergeord-
neter Steuerung und Regler

— Beim Abbruch der Verbindung geht der Regler in den Schnell-
stop und das angeschlossene Modul fiihrt keine Bewegung
aus.

Auf der Siebensegment-Anzeige des Regler wird ein Fehler
angezeigt.
e Verhalten bei IOPS=BAD

— In den zyklischen Daten die von der ibergeordnete Steue-
rung zum Regler geschickt werden, befindet sich am Ende
des Datenrahmens ein Datenbegleiter der Auskunft Gber die
Gultigkeit der Ausgangsdaten gibt.

Wenn dieser Datenbegleiter auf "BAD" steht, geht der Regler
in den Schnellstop und das angeschlossene Modul fiihrt kei-
ne Bewegung aus.
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6.2.3 Inbetriebnahme mit Schnittstelle PROFINET

>

>
>
>
>

A\

>

>

Hardware konfigurieren.

IP-Adresse und Geratenamen vergeben.
Software konfigurieren.

Logikspannung einschalten.

Prifen, ob Logikspannung anliegt.

v LED "ULOG" leuchtet grin.
Motorspannung einschalten.

Prifen, ob Motorspannung anliegt.

v LED "UMOT" leuchtet griin.

Priifen, ob eine Fehlermeldung anliegt.
v LED "ERR" blinkt nicht und an der Siebensegment-Anzeige

wird keine Fehlermeldung angezeigt. Der Regler ist betriebs-
bereit.

v LED "ERR" blinkt und an der Siebensegment-Anzeige werden
die Informationen fiir Bussystem und Baud-Rate einmal und
anschlieRend die Fehlermeldung angezeigt. Eine Fehlermel-
dung liegt an und der Regler ist nicht betriebsbereit.

Wenn eine Fehlermeldung anliegt, Fehler beheben, Fehlerbehe-

bung [» 71].

Prifen, ob an der Siebensegment-Anzeige IP-Adresse, Baud-Ra-

te und Feldbus-Adresse korrekt angezeigt werden. Die Werte

werden abwechselnd in folgender Reihenfolge angezeigt.

v Eingestellte IP-Adresse (es wird nur das letze Byte angezeigt)

v Eingestellte Baud-Rate (falls die Kommunikation erfolgreich
mit einem Master aufgebaut worden ist, andernfalls werden
in der 7-Segment-Anzeige bei PROFINET Striche ("- -") ange-
zeigt)

v Bussystem (bei PROFINET wird "IrT" angezeigt)

Regler projektieren, PROFINET [» 59].
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6.2.4 Projektierung des Produkts

HINWEIS

Die Projektierung des Produkts wird beispielhaft mit der Projektie-
rungssoftware Siemens TIA-Portal V13 beschrieben.

6.2.4.1 GSDML-Datei installieren

m Die aktuelle GSDML-Datei ist vorhanden (Auf der mitgelieferten
DVD enthalten, oder Download unter schunk.com).

m Die Software ist gestartet.

T4 Siemens - D:\_Schunk_Projekte\Projekt1\Projekt1

Projekt  Bearbeiten Ansicht Einfigen Online | Extras | Werkzeuge Fenster Hilfe
[5F (% B Projektspeichern S M 32 75 ¥ 1 Einstellungen

Support Packages

— - - —
Jm‘ Geratebeschreibungsdateien (GSD) verwalten
5O © EE

Automnation License Manager starten

[#| Referenztext anzigen

LLl Glebale Bibliotheken

¥ 7 Projektl
B Neues Gerat hinzufiigen
EE-,, Gerite & Netze
» [g§ Gemeinsame Daten
» 5] Dokumentationseinstellungen
4 E@ Sprachen & Ressourcen
» Eﬁ Online-Zugange
» [ Card Reader/USB-Speicher

> Unter Extras die Option Gerdtebeschreibungsdateien (GSD) ver-
walten wahlen.

v Fenster Gerditebeschreibungsdateien verwalten wird ange-

zeigt.

Geratebeschreibungsdateien verwalten X
Quellpfad: [FlGzD | I:‘
Inhalt des importierten Pfads
[ patei Version Sprache Status Info
D ecm_Oec0.gsd Vorgabe Noch nichtinstalliert SCHUNK Antriebsregler
(<] i 2]

! Léschen | ! Installieren | ’Abbrechen‘
_______________________________________________________________|

> Unter Quellpfad die GSDML-Datei laden.
v GSDML-Datei wird importiert.
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Geratebeschreibungsdateien verwalten X
Quellpfad: | F1GSD | D
Inhalt des importierten Pfads
[ patei Version Sprache Status Info
E ecm_0Oec0.gsd Vorgabe Noch nichtinstalliert SCHUNK Antriebsregler
<] |

| Loschen | [installieren| | Abbrechen |

» Haken bei GSDML-Datei setzen und Schaltflache Installieren
dricken.
v Fenster Installation wird angezeigt.

Geratebeschreibungsdateien verwalten H
Quellphad:  [FicsD | =
Inhalt des importierten Pfads
[ Datei Version Sorache Status Info
™ ecm_{ Installation egler

0% Installation von GSD-Dateien...
Die Installation kann einige Zeitin Anspruch nehmen.
Restdauerin Sekunden: ?
<] D
| Léschen I| “Installieren | [ Abbrechen \

> Fenster Installation zeigt den Installationsfortschritt der GSDML-
Dateien an.
v Fenster Gerdtebeschreibungsdateien verwalten wird ange-
zeigt.
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Geratebeschreibungsdateien verwalten

Installationsergebnis

1 Meldung
(V] Die Installation wurde erfolgreich beendet.

| Protokoll speichern | | Zusatdiche Dateien installieren I : SchlieBen ]

> Installation mit Schaltflache SchliefSen beenden.
v Fenster Aktualisiere Hardware-Katalog wird angezeigt.

Geratebeschreibungsdateien verwalten

Quellpfad: |FiGsD ‘ D

Inhalt des importierten Pfads

[[) patei Version Sorache Status Info
MR Aktualisiere Hardware-Katalog egler

Aktualisierung des Hardware-Katalogs

Die Aktualisierung kann einige Zeitin Anspruch nehmen.

Abbrechen

|¢| ] | E‘

l Léschen I !lnsmlheren! | Abbrechen |

> Nach erfolgreicher Installation wird der Hardware-Katalog auto-
matisch aktualisiert.
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6.2.4.2 Hardware projektieren
m GSDML-Datei ist installiert.

Totally In

X Qs 5 M E BB F oniireverbinden ¥ Online Verbindung rennen | fip 18 I8 3¢ (1]

Gerate | Topologiesicht |d Netzsicht |O¥ Geratesicht || Optionen

Q0 [E| 2 [ré vemerzen| 1§ verbindungen [ e m Qs g [ = I - [ea — o |
[ V4 Gerst TP Adresse im subn.. | sub... | | Katalog
b Pr?‘ek" = ¥ S71500/ET200MP-Station_1  S71500/ET200MP-Stati... <Suchen>
g 2::(:’»::‘:"““‘9" Pc » PLC CPU 15163 PIDP @ Fiker

» [ PLC_1 [CPU 1516-3 PN/DP] el » [ Controller

» 4§ Gemeinsame Daten » [ Hm

» [&]) Dokumentationseinstellungen » [m pesysteme

» [@ Sprachen & Ressourcen » 38 Antriebe & Starter

» [jg Online-Zugénge
» (1 Cord ReaderiUSB Speicher

eldg
~ [ Weitere Feldgerste
~ [ PROFINETIO
» (@ Controllers

~ (3@ scHUNK
~ [ SCHUNK TEST
Ji Jecrevsr rroriner i
2 » (i SIENENS AG
<Jw 3] [100% 1= By ] <[ w > » i@ Encoders

» CPU der Uibergeordneten Steuerung aus dem Hardware-Katalog
in die Netzsicht ziehen.

> Produkt aus dem Hardware-Katalog in die Netzsicht ziehen.

T4 Siemens - D:\_Schunk_Projekte\Projekt1\Projekt1

Projekt Bearbeiten Ansicht Einfiigen Online Extras Werk=euge Fenster Hilie Totally In
f (¥ Bl Projekespeichern @ ¥ iz Ty X s *: 3) M [ B[] ¥ onlineverbinden ¥ OnlineVerbindung trennen o [ IR 3¢ ]|
Projekt1 » Gerite & Netze — WX
|| Gerite | |& Topologiesicht [ Netzsicht [[I¥ Geratesicht || Optionen
OO [E2]2 |£¥ vemeuen 11 verbindungen [Hiivebndung  [~] B M @ ER ibersi I 5 [ e ereern v |
2 Gerst TP Adresse im Subn.. sub... | ¥ | Katalog
~a ry-,ﬂ‘ék“ H ¥ S71500/ET200MP-Station_1  S71500/ET200MP-Stati... <Suchen>

I Neues Gerat hinaufiigen » PLC CPU 15163 PNIDP & Fie

h Gers PLC 1 ECM-V6R-PRT-2... I ilter
Gerite & Netz -
r CPU 1516-3 PNL. ECM-VER PROFI... o s e » [ Controll
» [ PLC_1 [CPU 1516-3 PN/DP] m = [m controller
5 ce < L b ECHHVERPRI2POT ECN6R PROFINETRT oL
& ellungen
=n PNAE_1

» (@ PCSysteme

» [3@ Antriebe & Starter

» [ Netomponenten

» [ Erfossen & Uberwachen

» [ Dezntrale Peripherie

» [ Feldg:

~ [ Weitere Feldgerste
~ [l PROFINETIO

» 59 Card Readeriusg-speicher

~ [ SCHUNK
~ [ SCHUNK TEST
T ECNVER PROFINETRT
[v] 21 » (i SIEMENS AG
=== <] n ] > » @ Encoders

<J[m [3] [100%

> Vernetzung durchfiihren, indem der Anschlusspunkt Produkt
mit dem Anschlusspunkt CPU der Gibergeordneten Steuerung
miteinander verbunden werden.

> Produkt markieren und Registerkarte Gerdtesicht wahlen.

> Adressen der Ein- und Ausgange mit der Option Input/Output
Frame oder der Option Input/Output Element festlegen. ACH-
TUNG! Darauf achten, dass die Einstellungen "Frame" oder
"Element" in der GSDML-Datei identisch sind mit den Einstel-
lungen im Gerat. Werkseinstellung ist "Frame".
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t1 WX
Exras Werkzuge Fenster Hilfe Totally Integrated Automation
s 5 MG 2 Y onlineverbinden ¥ OnlineVerbindung vennen  fp I8 I8 % | PORTA

Projekt1 » PLC_1[CPU 1516-3 PN/DP] » Dezentrale Peripherie » PROFINET IO-System (100): PN/IE_1 » ECMV6R-PRT-2Port

[ Topologiesicht | Netzsicht [} Geratesicht || Optionen (]
-4 o - = |
=] Gerateiibersicht 2
2
~ =
¥ ... |Baugruppe Baugr.. | Steck.. |E-Adresse |A-Adresse |Typ Artikel-Nr. Firmware | | Katalog H
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~ [ Modul 0]
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« (@ input EA
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[l P2 0 Input frame 3
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| Information

Gerst [a] |
= DP-NORM
<Ju] [3] [100% B =% ] " ] >

v Mit der Option Input/Output Frame wird der komplette Be-
reich angezeigt, die Adressen sind voreingestellt. Beim An-
passen wird die Adresse des Rahmens verandert.

t1 =
Exies  Werleuge  Fenster  Hilfe Totally Integrated Automation
s 5 M E B R F onlineveinden &F Online-Verbindung trennen A [ I8 > - 1] PORTAL
Projekt1 » PLC_1[CPU 1516-3 PN/DP] » Dezentrale Peripherie » PROFINET I0-System (100): PN/IE_1 » ECM-V6R-PRT-2Port
[ Topologiesicht |gy Netzsicht [[Y Geratesicht || Optionen ]
3
i =l 5 | [ Gerateiibersicht - §
~
& W2 ... |Baugruppe Baugr... | Steck... |E-Adresse |A-Adresse | Typ Artikel-r. Firmwere | | Katalog 3
65} ¥ ECMVER-PRT-2Port o o ECMVER PROFINETRT Vixx ‘ ‘m ‘ W‘ “Ix
s = )
& = » Interface o ox1 ECMHVERPRT-2Port @ Filter g
é}s Configuration Module_1 0 1 Configuration Module  Option: PROFINET [ Kopfmodul 2
v SMP2.0 Input element_1 [} 2 SMP2.0 Input element I EChVGR PROFINETRT
status word o 21 0.1 status word [ Modul 0
— Copy of command 0 22 2 Copy of command I Configuration Module A
- digital input o 23 3 digitl input « [ input s
actual position [} 24 4.7 actual position Il SMP2.0 Input element 3
- actual speed [} 25 8.1 actual speed I P20 Input frame ;«
actual current o 26 12.15 actual current @ O X
di o 27 16 error code hd: L 9
b eror code [l sMP2.0 Output element
) reserved 0 28 17 reserved I 5KP2.0 Output frame —
- v SMP2.0Outputelement_1 0 3 SMP2.0 Output element. 5;
" Control Word o 31 0.1 Control Word £
reserved o 32 2 reserved 5
digital output 0 33 3 digital output 3
desired position 0 34 4.7 desired position
desired speed ] 35 8.1 desired speed E
desired current o 36 12.5 desired current =
desired acceleration [ 37 16..19 desired acceleration E
desired jerk 0 38 20.23  desired jerk 2
5
v | Information ]
Gerat: [~] |
| DP-NORM
<Jm] [>] [100% M —9— @& <] " ] >

v Mit der Option Input/Output Element werden die einzelnen
Elemente des Bereichs angezeigt, die Adressen sind voreinge-
stellt. Beim Anpassen werden die Adressen der einzelnen Ele-
mente verandert.
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1 » PLC_1[CPU 1516-3 PNIDP] » Dezentrale Peripherie » PROFINET I0-System (100): PN/IE_1
Gerite [ Topologiesicht | Netzsicht |IY Geratesicht ||
EOO =] Geréteiibersicht
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[ 2| .. Baugruppe Baugr... |Steck... E-Adresse A-Adres.. Typ Artikel-Nr. Firmware
il lEroekt] . ~ ECMVERPRT-2Port o 0 ECMVER PROFINET .. Vixx
4 ensGe Sehiraiby Sy ) Interface [ ox1 ECMVBRPRT-2Port
Eg}’ e Configuration Module_t ) 1 Configuration Mod... Option: PROFINET
~ [l LG [CPU 15163 PN/DF SMP2.0 Input frame_1 [ 2 0.17 SMP2.0 Input frame
IV Geritekonfiguration SMP2.0 Output frame_1 0 3 0.23  SMP20Outputfra..
% Online & Diagnose
» [gl Programmbausteine ke
» [ Technologieobjekte v
» (g} Externe Quellen Jir
» L@ PLCVariablen
[ PLC-Datentypen
» [ Beobachtungs-und Forcetabellen
» [ Online-Sicherungen
» [ Traces
4§ Programminformationen
» [, Gerdte-ProxyDaten . [v
[ PLCMeldungen ju > [100% o v & ] " >
&) Textlisten |'d Eigenschaften  [*Info )| %) Diagnose
» [ Lokale Baugruppen
o — [ Allgemein | 10Variablen | Systemkonstanten | Texte |
» [ Dez=ntrale Peripherie
» (4 Gemeinsame Daten ~ EiEmsl Aligemein
» [
s meate ~ PROFINET:Schnittstelle [X1]
» [jg Online-Zugange Allgemein Name: |ECMVER-PRT-2Port
» [4 Cord ReaderiUsB-Speicher e e ez Autor: [Administrator
v Enweiterte Optionen
Schnittstellen-Optionen LT [
10Zyklus
~ P1[X1P1] M
tome Algemein I oaug
Fomerschatung i
Port-Optionen v
HKennung
~ P2 [X1F2]
Allgemein
Portverschaltung Kurzhezeichnung: |ECNV6R PROFINETRT
Fort-Optionen Beschreibung: |This Device Access Point supports RTcommunication
HWKennung
HWennung
Identification & Maintenance
HVW-Kennung
Artikel-Nr. -
Siemens - D
Projekt Bearbeiten Ansicht Einfigen Online Extras Werkzuge Fenster Hilfe
F (% [ Projektspeichern b ¥ Iz Tz X )& (¥
3 PN/DP] » Dezentrale Peripher
Gerate [ Topologiesicht |gy Netzsicht |V Geratesicht ||
0O (2 | b Eomemme: ) & & [4)H Qe 4 | [ Geratetbersicht |
~
5 L ¢ .. Baugruppe Baugr... Steck.. E-Adresse A-Adres.. Typ Artikel-Nr. Firmware
Sl ilroreki = ~ ECMVERPRT-2Port o ) ECMV6R PROFINET .. Vixc
IR N » Interface ox1 ECMVERPRT-2Port
gﬂn et I Configuration Module_1 0 1 Configuration Mod... Option: PROFINET
L[PG [CPULS 165 PR . SMP2.0 Input frame_1 0 2 0.17 SMP2.0 Input frame
DY Gerstekonfiguration — I SMP2.0 Output frame_1 o 3 0.23  SMP2.0Outputfra...
%/ Online & Diagnose - L
» [ Programmbausteine =
» [ Technologieobjekte -
» Externe Quellen
» L@ PLCVariablen
» [ PLC-Datentypen
» [ Beobachtungs-und Forcetabellen <[] [5>] ss% | [<] w >
» [y OnlineSicherungen
- 2 | e Eigenschaften  [*i}Info &] % Diagnose
» [ Traces
Y || Allg: 10-Variablen | Systemkonstanten [ Texte |
» [§jl Gerdte-Proxy-Daten ~ Allgemein
Ethemet-Adressen
Kataloginformation
~ PROFINETSchnittstelle [X1] Schnittstelle vernetzt mit
» [ Lokale Baugruppen Allgemein
» [l Dez=ntrale Peripherie ETErRE Subnetz | PNIE_1 T~]
» [§§ Gemeinsame Daten ~ Erweiterte Optionen
Dokumentationseinstellungen Schnittstellen-Optionen
. r» [@ Sprachen & Ressourcen - E(y,m_,t.g‘m,”u,,gm 0 o=
[} Online-Zugange 10Zyklus i
» (i Card Reader/USB-Speicher ~ P1[X1P1] o Er etk vemenden
Allgemein
(@ IP-Adresse im Projekt einstellen
Portverschaltung
Port-Optionen 1 IP-Adresse: | 192 . 168 .0 .2
H ubn ke: [ 2
v P2[X1P2 I
Name b 1 d Router verwende
Allgemein
Portverschaltung Router-Adre [o .0
Port-Optionen () Anpassen der IP-Adresse direkt am Gerat erlauben
HWKennung
HWKennung PROFINET
Identification & Maintenance
HueKennung [V PROFINE isch g
PROFINET-Gerdtename | ecm-6r-pri-2port
Konvertierter Name: | ecm-v6r-prt-2port
Geratenummer: [1 I+]

> Gegebenenfalls in der Registerkarte Eigenschaften — PROFINET-
Ethernet-Adressen die IP-Adresse anpassen.

Schnittstelle [X1] —
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Projekt Bearbeiten Ansicht Einfigen Online Exvas Werkmuge Fenster Hilfe
5 (3 B Projekespeichem @ X 15 T2 X )& (*: 5 M [ B [} ¥ onlineverbinden ¥ Online-verbindung rennen o [N A X )

Projekt1 » PLC_1[CPU 1516-3 PN/DP] » Dezentrale Peripherie » PROFINET I0-System (100): PN/IE_1 » ECMV6R-PRT-2Port

Gerate [& Topologiesicht [y Netzsicht |IY Geratesicht 1]

Gerateiibersicht

10 O 2 | oo ) & = (40 Qs

ok

ST & ¥ .. Baugruppe ugr.. Steck.. E-Adresse A-Adres.. Typ Artikel-Nr. Firmware
# Gz & = EOWVBRPRF2For ° ECUVERPIORNET Vi
I Neues Gerat hinaufigen

Ba
0
& » Interface o ox1 ECMVERPRT-2Port
)
)
o

Fg—h Gerite & Netz & Configuration Module_1 1 Configuration Mod_.__Option: PROFINET
Ll PLC_1 [CPU 1516-3 PN/DP] 2 0..17 SMP2.0 Input frame

SMP2.0 Input frame_1
Y Gerstekonfiguration — SMP2.0 Output frame_1 3 0.23  SMP20Outputfra..
1% online & Diagnose -

» [gl Programmbausteine

» [ Technologieabjekte
» [@j Externe Quellen
» (@ PLCVariablen
» [ PLC-Datentypen
» 5 Beobachtungs- und Forcetabellen [v]
» [ig online-Sicherungen <[m 3] [88% v~ —y— ®§
» [ Traces
!
» [i} Gerste-Proxy-Daten || Allg
4 PLC-Meldungen ~ Allgemein
&) Textlisten Kataloginformation

] >

|'dl Eigenschaften  [*i}Info i)| % Diagnose

10-Variabl [ [ Texte |

» [ Lokale Baugruppen » Baugruppenparameter
» [ Dezentrale Peripherie HW-Kennung
» 4§ Gemeinsame Daten general
» [£]) Dokumentationseinstellungen
» [ Sprachen & Ressourcen ["] Hw-Config enable
» [jg Online-Zugange [TJendless
» [5 Card Reader/USB-Speicher

general

[ change direction

[T energysave enable

< [Detaitansi U indexing table [modulofround]: [0 ]
wait pos reached [ms]: |50 ]
Name ' Alarm
["] process alarm enable
["] diagnosis alarm enable
Reference

("] move zro after reference
[] use Index
reference ype: | velocity left v

> Gegebenenfalls in der Gerdtesicht die Baugruppe Configuration
Module wahlen und in der Registerkarte Eigenschaften — Bau-
gruppenparameter die Parameter einstellen.

4 Siemens - D:\_Schunk_Projekte\Projekt1\Projektl

Projekt Bearbeiten Ansicht Einfiigen Online Extras Werkzeuge Fenster
3 [HE Projektspeicher| & ¥ (= Tz X D2 (*: G [ [ e

> Schaltflache Projekt speichern driicken, um die Einstellungen zu
speichern.

4 Siemens - D:\_Schunk_Projekte\Projekt1\Projekt1

Projekt Bearbeiten Ansicht Einfligen Online Extras Werkzeuge Fenster

Zf (3 Projektspeichern & ¥ = T3 X D : ¥ ([o)M 2 R

> Schaltfliche Ubersetzen driicken, um die Projektierung auf ihre
Richtigkeit zu prifen. Wird ein Fehler oder eine Warnung ange-
zeigt, diese beseitigen und Schaltfliche Ubersetzen erneut
dricken.

v Fenster Ubersetzen wird angezeigt.
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» [£]) Dokumentationseinstellungen I Plad Beschreibung
» [@ Sprachen & Ressourcen v PLC
» [jg Online-Zugange
» [5 Card Reader/USB-Speicher
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~ Hardwerekonfiguration
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! ~ Profilschiene_0
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v PC1
v PLC
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|IY Device configuration

9| online & diagnostics
I Programmbausteine
@ Technologieobjekte
Externe Quellen

@ PLCVariablen

& PLC-Datentypen

|52 Beobachtungs-und Forcet...
& Online-icherungen

% Traces

I, Gerate-Proxy-Daten

%5 Programminformationen

v Nach erfolgreichem Priifen wird das Fenster Ubersetzen au-
tomatisch geschlossen.

4 Siemens - D:\_Schunk_Projekte\Projekt1\Pr

Projekt Bearbeiten Ansicht Einfiigen Online Extras Werkzeuge Fenster

3¢ % ) Projekt speichern a ® = = thaii’@m e

> Im Projekt die CPU der libergeordneten Steuerung markieren
und Schaltflache Laden in Gerdit driicken.

v Fenster Erweitertes Laden wird angezeigt.
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» [ Online-Sicherungen
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B84 Programminformationen ‘ =
e <[ m _ ) ) [ >
DLERS Gerden frony Datén Kompatible Teilnehmer im Zielsubnetz [ Alle kompatiblen Teilnehmer anzeigen = - =
[ PLCMeldungen |dl Eigenschaften  |%}Info @ |2 Diagnose
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» [y Online-Zugange -

» [ Card Reader/USB-Speicher

Suche starten

‘ - Online-Statusinformation:
v |D

'

!
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1
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1 el werden eingeholt... -~
o - Scan und Informationsabfrage abgeschlossen.
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Name

|I¥ Device configuration

9| Online & diagnostics

I Programmbausteine

'@ Technologieobjekte
Externe Quellen

@ PLCVariablen

& PLC-Datentypen
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& Online-Sicherungen
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2]

[ Traces
(i Gerste-ProxyDaten
18§ Programminformationen

> Folgende Einstellungen vornehmen:
v Feldbusschnittstelle
v PC-Schnittstelle
v Schnittstelle der Gibergeordneten Steuerung

v Haken bei Alle kompatiblen Teilnehmer anzeigen setzen
> Schaltflache Suche starten driicken.

v In der Ergebnisliste Kompatible Teilnehmer im Zielsubnetz
wird die CPU der Ubergeordneten Steuerung angezeigt.

> Die CPU der Ubergeordneten Steuerung wahlen und Schaltfla-
che Laden drucken.

v Die Daten werden Ubertragen.
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Fehlerbehebung

7 Fehlerbehebung

Erkannte Fehler werden als Hexadezimal-Code an der Siebenseg-
ment-Anzeige angezeigt.

Informationen Uber die Fehlercodes, siehe Softwarehandbuch
Schunk Drive Protocol (SDP) oder Schunk Motion Protokoll (SMP).
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Wartung

8 Wartung

Das Produkt ist wartungsfrei.

Bei Verschmutzung das Produkt vorsichtig mit einem weichen Tuch
reinigen. Keine Losungsmittel verwenden.

ACHTUNG

Sachschaden durch fehlerhaftes Auseinander- und Zusammen-
bauen!

Durch ein fehlerhaftes Auseinander- und Zusammenbauen kann
es zu Schaden an der Mechanik und internen Elektronik kommen.

e Das Produkt nur durch SCHUNK reparieren lassen.
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EU-Konformitatserklarung

9 EU-Konformitatserklarung

Hersteller/ SCHUNK GmbH & Co. KG Spann- und Greiftechnik
Inverkehrbringer Bahnhofstr. 106 — 134

D-74348 Lauffen/Neckar
Produktbezeichnung: Regler fliir SCHUNK Greifer und Dreheinheiten ECM-...
Ident.-Nr. gemal beigefligter Aufstellung

Hiermit erklaren wir in alleiniger Verantwortung, dass das Produkt den Vorschriften der
nachfolgend genannten Richtlinie zum Zeitpunkt der Erklarung entspricht.
Bei Veranderungen am Produkt verliert diese Erklarung ihre Glltigkeit.

¢ EMV-Richtlinie 2014/30/EU
Richtlinie des Europaischen Parlaments und des Rates vom 26. Februar 2014 zur Har-
monisierung der Rechtsvorschriften der Mitgliedstaaten lber die elektromagnetische
Vertraglichkeit

Angewandte harmonisierte Normen, insbesondere:

EN 61000-6-2: 2005 Elektromagnetische Vertraglichkeit (EMV) - Teil 6-2:
Fachgrundnormen - Storfestigkeit fur Industriebereiche
IEC 61000-6-2: 2005

EN 61000-6-3: 2007+ Elektromagnetische Vertraglichkeit (EMV) - Teil 6-3:

Al1:2011 Fachgrundnormen - Stéraussendung fiir Wohnbereich, Geschafts-
und Gewerbebereiche sowie Kleinbetriebe
IEC 61000-6-3: 2006

Unterzeichnet fir und im Namen von: SCHUNK GmbH & Co. KG

e

Prof. Dr.-Ing. Markus Gluck,
Geschaftsfihrer Forschung & Entwicklung

Lauffen/Neckar, Marz 2018
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Anlage zur Konformitatserklarung

10 Anlage zur Konformitatserklarung

Produktbezeichnung Regler fiir SCHUNK Greifer und Dreheinheiten
Typenbezeichnung ECM-...

Firmware 2.x:

Identnummer |Bezeichnung Identnummer |Bezeichnung

0315000 ECM-ERS135-PB-N 0315320 ECM-ERS135-B-PB-N
0315001 ECM-ERS170-PB-N 0315324 ECM-ERS135-B-CN-N
0315002 ECM-ERS210-PB-N 0315332 ECM-ERS170-B-PB-N
0315005 ECM-EGNO80-PB-N 0315336 ECM-ERS170-B-CN-N
0315006 ECM-EGN100-PB-N 0315344 ECM-ERS210-B-PB-N
0315007 ECM-EGN160-PB-N 0315348 ECM-ERS210-B-CN-N
0315008 ECM-EZNO64-PB-N 0315530 ECM-ERS170-B-DDF-PB-N
0315009 ECM-EZN100-PB-N 0315532 ECM-ERS170-B-DDF-CN-N
0315040 ECM-ERS135-CN-N 0315536 ECM-ERS210-B-DDF-PB-N
0315041 ECM-ERS170-CN-N 0315538 ECM-ERS210-B-DDF-CN-N
0315042 ECM-ERS210-CN-N 0315542 ECM-ERS170-DDF-PB-N
0315045 ECM-EGNO80-CN-N 0315544 ECM-ERS170-DDF-CN-N
0315046 ECM-EGN100-CN-N 0315548 ECM-ERS210-DDF-PB-N
0315047 ECM-EGN160-CN-N 0315550 ECM-ERS210-DDF-CN-N
0315048 ECM-EZNO64-CN-N

0315049 ECM-EZN100-CN-N

Firmware 3.x:

Identnummer |Bezeichnung Identnummer |Bezeichnung

0315010 ECM-ERS135-PB-I 0315321 ECM-ERS135-B-PB-I
0315011 ECM-ERS170-PB-I 0315325 ECM-ERS135-B-CN-|
0315012 ECM-ERS210-PB-I 0315333 ECM-ERS170-B-PB-I
0315015 ECM-EGNO080-PB-I 0315337 ECM-ERS170-B-CN-|
0315016 ECM-EGN100-PB-I 0315345 ECM-ERS210-B-PB-I
0315017 ECM-EGN160-PB-I 0315349 ECM-ERS210-B-CN-|
0315018 ECM-EZN064-PB-I 0315531 ECM-ERS170-B-DDF-PB-I
0315019 ECM-EZN100-PB-I 0315533 ECM-ERS170-B-DDF-CN-I
0315050 ECM-ERS135-CN-| 0315537 ECM-ERS210-B-DDF-PB-I
0315051 ECM-ERS170-CN-I 0315539 ECM-ERS210-B-DDF-CN-I
0315052 ECM-ERS210-CN-| 0315543 ECM-ERS170-DDF-PB-I
0315055 ECM-EGNO080-CN-I 0315545 ECM-ERS170-DDF-CN-I
0315056 ECM-EGN100-CN-I 0315549 ECM-ERS210-DDF-PB-I
0315057 ECM-EGN160-CN-I 0315551 ECM-ERS210-DDF-CN-I
0315058 ECM-EZNO64-CN-I 1325186 ECM-ERS135-PB-N
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Anlage zur Konformitatserklarung

Identnummer |Bezeichnung Identnummer |Bezeichnung

0315059 ECM-EZN100-CN- 1325319 ECM-ERS170-PB-N
0315080 ECM-ERS135-PN-N 1325321 ECM-ERS210-PB-N
0315081 ECM-ERS170-PN-N 1325323 ECM-EGNO80-PB-N
0315082 ECM-ERS210-PN-N 1325327 ECM-EGN100-PB-N
0315083 ECM-EGNO80-PN-N 1325329 ECM-EGN160-PB-N
0315084 ECM-EGN100-PN-N 1325331 ECM-EZNO64-PB-N
0315085 ECM-EGN160-PN-N 1325334 ECM-EZN100-PB-N
0315086 ECM-EZNO64-PN-N 1325336 ECM-ERS135-CN-N
0315087 ECM-EZN100-PN-N 1325338 ECM-ERS170-CN-N
0315088 ECM-ERS135-PN-I 1325339 ECM-ERS210-CN-N
0315089 ECM-ERS170-PN-I 1325341 ECM-EGNO80-CN-N
0315090 ECM-ERS210-PN-| 1325342 ECM-EGN100-CN-N
0315091 ECM-EGNO80-PN-I 1325344 ECM-EGN160-CN-N
0315092 ECM-EGN100-PN-I 1325347 ECM-EZNO64-CN-N
0315093 ECM-EGN160-PN-I 1325349 ECM-EZN100-CN-N
0315094 ECM-EZNO64-PN-I 1325350 ECM-ERS135-B-PB-N
0315095 ECM-EZN100-PN-I 1325361 ECM-ERS135-B-CN-N
0315096 ECM-ERS135-B-PN-| 1325352 ECM-ERS170-B-PB-N
0315097 ECM-ERS170-B-PN- 1325369 ECM-ERS170-B-CN-N
0315098 ECM-ERS210-B-PN-| 1325353 ECM-ERS210-B-PB-N
0315100 ECM-ERS170-DDF-PN-N 1325370 ECM-ERS210-B-CN-N
0315101 ECM-ERS210-DDF-PN-N 1325354 ECM-ERS170-B-DDF-PB-N
0315103 ECM-ERS170-B-DDF-PN-N (1325371 ECM-ERS170-B-DDF-CN-N
0315104 ECM-ERS210-B-DDF-PN-N (1325355 ECM-ERS210-B-DDF-PB-N
0315105 ECM-ERS135-B-PN-N 1325375 ECM-ERS210-B-DDF-CN-N
0315106 ECM-ERS170-B-PN-N 1325357 ECM-ERS170-DDF-PB-N
0315107 ECM-ERS210-B-PN-N 1325376 ECM-ERS170-DDF-CN-N
0315109 ECM-ERS170-DDF-PN-I 1325359 ECM-ERS210-DDF-PB-N
0315110 ECM-ERS210-DDF-PN-I 1325378 ECM-ERS210-DDF-CN-N
0315112 ECM-ERS170-B-DDF-PN-I

0315113 ECM-ERS210-B-DDF-PN-|
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